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KRIZOVA VALECKOVA

LOZISKA

Krizovavaleckova loziska HIWIN jsou
valeCkova loziska se zkFizenymi va-
lecky. Skladaji se zvnéjsiho a vnitrni-
ho krouzku a zvaleckl usporadanych
po 90°. Timto kriZovym usporadanim
valeckd mohou loZiska zachytavat
nejen axialni sily z obou smérdq, ale
i radialni sily a klopné momenty
a jejich libovolné zatézové kombina-
ce. Krizova loziska HIWIN jsou velmi
tuha, maji velmi kompaktni rozmeéry
a vysokou presnost.
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Krizova valeckova loziska
Vlastnosti

1. Kfizova valeckova loziska HIWIN

1.1 VSeobecné informace

KfiZova valeckova loZiska HIWIN se vyznaCuji vysokou tuhosti, velmi vysokou presnosti
a vysokou schopnosti momentového zatizeni ve vSech smérech. Diky témto pfednostem se
vyhorné hodi pro nasazeni v systémech priimyslové automatizace, robotech, obrabécich
strojich, presnych otocnych stolech, méficich strojich a medicinskych pfistrojich.

Sortiment spolecnosti HIWIN obsahuje pét rznych provedeni kfizovych valeckowych
loZisek.

Tabulka 1.1 Typy kfiZovych valeckovych loZisek

D T N U

CRBA déleny vnéjsi krouzek otaceni vnitfniho krouzku
CRBB déleny vnitini krouzek otdceni vnéjsiho krouzku
CRBC nedélené krouzky otaceni vnitfniho i vngjSiho krouzku
CRBD déleny vngjsi krouzek, montazni piiruba otaceni vnitfniho krouzku, usnadnéna montaz
CRBE nedélené krouzky, montazni pfiruba otaceni vnitfniho i vnéjSiho krouzku, usnadnéna montaz
1.2 Vyhody
O \Vysoka zatiZitelnost diky patentované konstrukci O  Nizké tieni
O Vysoka tuhost o Uspora mista diky kompaktnf konstrukci
O Rozmérovd a rotani presnost vySsi nez mezinarodni standard O Riizné typy a proveden
O Vysoka zatiZitelnost soucasné ve vech smérech O Specidlni provedeni podle zakaznického zadani

Stavba kfiZzového valeckového loZiska

Vnitfni krouZek

Vnéjsi krouzek

Valecky jako valivé elementy

Distancni element
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Vlastnosti

1.3 Vybér loZiska

Vyber kfiZového valeckového loZiska probihd na zakladé podminek pouZiti.

Stanoveni podminek pouZiti

Motion Control & Systems
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Ipiisob otaceni Tivotnost Pracovni prostredi Tuhost Presnost
a montaze -> dynamicka Gnosnost -> tésnéni -> tfida predepnuti -> tfida pfesnosti
Y Y Y A A
CRBA Rozméry loZiska ww C8 P5
CRBB NN C1 P4
CRBC P2
CRBD PD5
CRBE PD4
PD2
Y
Specifikace loZiska
1.4 Objednaci kod
m » 2R 2 I w P5
I ‘ 1
Rada Trida presnosti:
Tavisi na stavebni fadé

\ L ) (viz kapitola 1.7)

Provedeni: Predepnuti:

A: s délenym vnéjsim krouzkem C1: lehka vile

B: sdélenym vnitinim krouzkem L C8: predepnuti

C: s nedélenymi krouzky Yn"l'trli" prumer L;S"e"t': it (viz tab. 1.9)

D: s délenym vngjsim krouzkem 048K + Otevreny byp,

amuntginl' i b & bez tésnéni
prirubou Sitka WW: uzavieny
E: s nedslenymi krouzky lojisk suzavienyyp,
a montazni prirubou odska ] oboustranné treci tésnéni

Pozndmka:

""Pro CRBA, CRBB, CRBC

%'Pro CRBD, CRBE

Montazni otvory:
Bez: 7adné montaini otvory ”

A:  zvitové otvory na vnitfnim krouzku,
otvory se zahloubenim na vnéjsim
krouzku ?

B:  otvory se zahloubenim na vnitfnim
i vnéjsim krouzku, orientace
zahloubeni stejna ?

C: otvory se zahloubenim na vnitfnim
i vnéjsim krouzku, orientace zahlou-
beni opacna ?

KRIZOVA VALECKOVA LOZISKA
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Krizova valeckova loziska
Typy

1.5 Stavebni fady kFiZovych valeckovych loZisek

CRBA: Rada s délenym vn&j$im krouzkem CRBB: Rada s délenym vnitfnim krouzkem
LoZisko se sklddd z jednoho vnitfniho a jednaho dvoudilného vngjsiho krouzku a je LoZisko se skldd z jednoho vnéjSiho a jednoho dvoudilného vnitfniho krouzku a je
urené pro vnitfni otaceni. urcené pro vnéjsi otaceni.
Dvoudilny vngjsi krouzek Vnéjsi krouzek
Bhataihl ALl L

Za

Vnitfni krouZek Dvoudilny vnitfni krouzek

£
|
|

CRBC: Rada s nedélenymi krouzky CRBD: Rada s délenym vn&jsim krouzkem a montani pFirubou
LoZisko se sklada z jednoho vnitfniho a jednoho vnéjSiho krouzku a je ur€ené pro vnitfni  Sklada se z jednoho vnitfniho a jednoho dvoudilného vngjSiho krouzku s montaznimi
i vngjSi otaceni. otvory. LoZisko miize byt pomoci montaznich otvorG pfimontovano pfimo a je urcené

pro vnitini otacen.
Vnéjsi krouzek Dvoudilny vngjsi krouzek

7
Q]j Montézni otvory

N Vnitfni krouzek

Vnitfni krouzek

Motion Control & Systems
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Krizova valeckova loziska
Typy/Presnost

CRBE: Rada s nedélenymi krouzky a montazni pfirubou

Skldda se z jednoho vnitfniho a jednoho vnéjSiho krouzku s montaznimi otvory. LoZisko
mize byt pomoci montdznich otvordi pfimontovano pfimo a je urcené pro vnitfni i vngjsi
otaceni.

Vnéjsi krouzek

F——] Montdini otvory
e
(] " e
\
Y vnitini krouzek £° 9 \
\e 4
- - L
-
e
ET
1.6 Tésnéni

LoZiska s oboustrannym tfecim tésnénim jsou dcinné chranéna proti vnikani necistot do
obézné valeckové drahy a proti iniku maziva z loZiska.

1.7 Piesnost

Tabulka 1.2 Tolerance vnitfniho priméru loZiska v zavislosti na tfidé presnosti

Motion Control & Systems

LoZiska bez tBsnéni se vyznatuji nizkym tfecim odporem. Jsou urcena predevsim pro

pouZiti s nizkymi rotatnimi momenty.

Vnitfni priimér d [mm] Tolerance vnitfniho pruméru A dmp
P5, P4, P2 I PD4, PD2

L gres o] o0 o] o _____do

18 30 -1 =
30 50 =1 =1
50 80 =3 -13
80 120 =4 -15
120 150 -4 -18
150 180 -4 -15
180 250 -4 -30
250 315 =0 -3
315 400 -0 -40

Jednotka: pm

Poznamky:
1. Hodnota d__ je artimeticky priimér maximalniho a minimalniho primeéru.

= -6
= =]
= =0
= -10
=) =1
=) -13
=/ -15
=3 -18
=4 =10

2. Tolerance vnitiniho priméru kfizovych lozisek HIWIN je mensi, neZ predepisuji mezinarodni normy 1S0 199, 492 a 582.

3. Rada CRBA a CRBB je k dostani v presnostech P2, P5, P4 a PDS.
4. Rada CRBC je k dostani v presnostech P2, P4, PD4 a PD2.

5. Rada CRBD je k dostani v presnostech P5 a Pé.

6. Rada CRBE je k dostani v presnostech P4 a P2.

KRIZOVA VALECKOVA LOZISKA
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Krizova valeckova loziska
Presnost

Tabulka 1.3 Tolerance vnéjSiho priméru loZiska v zévislosti na tfidé presnosti

oy Tolerance vnéjsiho priméru AD

L pmpep2 1 5] PDLPD2_____ |

pres do od do od do od do
18 30 -1 -9 -1 -6 -1 -5

30 50 -2 - -1 -7 -1 -6

50 80 -3 =13 -1 -9 -1 -7

80 120 -3 =15 -1 =10 -1 -8

120 150 -4 -18 -2 -1 -1 -9
150 180 -4 =25 -2 -13 -1 =10
180 250 -4 -30 -2 =15 -1 -1
250 315 -5 -3 -3 -18 -1 -13
315 400 -6 -40 -3 -0 -1 =15
400 500 =7 - 4b -3 =23 - -

Jednotka: pm

Poznamky:

1. Hodnota D, je artimeticky priimér maximalniho a minimalniho primeéru.

2. Tolerance vnéjsiho primeéru kiiZovych lozisek HIWIN je mensi, nez predepisuji mezinarodni normy 150 199, 492 a 582.
3. Rada CRBA a CRBB je k dostani v presnostech P2, P5, P4 a PD5.

4. Rada CRBC je k dostani v presnostech P2, P4, PD4 a PD2.

5. Rada CRBD je k dostani v presnostech P5 a P4.

6. Rada CRBE je k dostani v presnostech P4 a P2.

Tabulka 1.4 Tolerance Sifky vnitfniho krouZku B a Sifky vnéjSiho krouzku T

Tolerance Sifky vnitfniho a vnéjSiho krouzku ABy, AT,

Vnittni primér d [mm] Vnitini krouzek: CRBA, CRBC, CRBD, CRBE Vnitini krouzek: CRBB
Vngjsi krouzek: CRBB, CRBC, CRBE Vn&jéi krouzek: CRBA, CRBD
18 3 0 _75 0 ~100
% 50 0 75 0 ~100
50 80 0 75 0 -100
80 120 0 75 0 ~100
120 150 0 -100 0 120
150 180 0 ~100 0 ~120
180 250 0 ~100 0 ~120
250 315 0 ~120 0 ~150
315 400 0 ~150 0 - 200

Jednotka: ym

Motion Control & Systems
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Krizova valeckova loziska
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Tabulka 1.5 Hazivest vnitfniho krouzku - CRBA, CRBC

Radialni hazivost vnitiniho krouzku K Axialni hazivost vnitiniho krouzku S.
Vnitini primér d [mm] ia ia

e | eeeo | erew | meees | e | o |
PSS IS I BT T RS

3 3 2 4 3 2

3[] 5[] 4 3 2 b 3 2
50 80 4 3 2 b 4 2
80 120 b 4 2 b 4 2
120 150 6 b 2 8 6 2
150 180 6 b 4 8 6 b
180 250 8 b 4 10 b 4
250 315 10 8 = 13 8 =
316 400 12 9 = 15 9 =

Jednotka: pm

Poznamky:

1. Tolerance HIWIN pro hazivost je 0 25% presnéjSi, neZ pedepisuji mezinarodni normy IS0 199, 492 a 582.
2. Rada CRBA je k dostani v presnostech P5, P4, P2 a PD5.

3. Rada CRBC je k dostani v presnostech P4, P2, PD4 a PD2.

Tabulka 1.6 Hazivost vnéjSiho krouZku - CRBB, CRBC

-~ Radialni hazivost vnéjsiho krouzku K Axialni hazivost vnéjSiho krouzku S
VnéjSi primér D [mm] d e
| pspos | pePos | papo2 | PsPDs | PaPos | PaPD2 |
—mm—m—m—m—m—m

b 3 2 b 4 2
3[] 5[] b 4 2 6 4 2
50 80 b 4 3 8 4 3
80 120 8 5 4 9 b b
120 150 9 6 4 10 6 b
150 180 10 b 4 1 6 b
180 250 12 8 6 12 8 6
250 315 14 9 b 14 8 b
315 400 15 10 6 15 10 6
400 500 18 12 = 18 12 =

Jednotka: pm

Pozndmky:

1. Tolerance HIWIN pro hazivost je 0 25% presnéjsi, nez pfedepisuji mezinarodni normy 150 199, 492 a b82.
2. Rada CRBB je k dostani v presnostech P5, P4, P2 a PD.

3. Rada CRBC je k dostani v presnostech P4, P2, PD4 a PD2.

KRIZOVA VALECKOVA LOZISKA /
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Krizova valeckova loziska
Presnost

Tabulka 1.7 Hazivost vnitfniho a vnéjsiho krouzku - CRBD "

Radialni hazivost vnitfniho Axialni hazivost vnitfniho Radialni hazivost vnéjSiho Axialni hazivost vnéjSiho
krouzku Kia krouzku Sia krouzku Kea krouzku SEa

CRBD 02012 3 3 b 3 b b
CRBD 03515 b 3 b 3 8 b 9 b
CRBD 05515 4 3 b 4 8 b 9 b
CRBD 08022 b 3 b b 10 b 1 b
CRBD 09025 b b b 4 12 8 12 8
CRBD 11528 b b 6 b 12 8 12 8
CRBD 16035 6 b 8 b 14 9 14 8

Jednotka: pm

Tabulka 1.8 Hazivost vnitfniho a vnéjsiho krouzku - CRBE "

Radialni hazivost vnitfniho Axidlni hazivost vnitfniho Radialni hazivost vnéjSiho Axidlni hazivost vnéjsiho
- krouzku K krouzku S, krouzkuK , krouzku S,

| P | e 1 p | p | P I p | P2 | P
L maxf omax] _mac] max] max] mac] _max] _max

CRBE 02012
CRBE 03515
CRBE 05515
CRBE 08022
CRBE 09025
CRBE 11528
CRBE 16035
CRBE 21040

Jednotka: ym

e L SRR C R R R R )
o~ O~ B~ P~ B B o o
o~ o~ o~ O~ B~ B~ B~ w
o © o o o~ ol ol B~
o~ o~ o~ O~ B~ B~ B~ W
O o o o o~ ol ol B~

3
3
3
3
b
4
b
6

B N N S R S R TR R )

—
—

1) Tolerance HIWIN je pro hazivost o 25% presnéjsi, ne7 predepisuji mezindrodni normy IS0 199, 492 a 582.

Tabulka 1.9 Pfedepnuti

menovitypimér d ] Leka vie
I

30 50 8 0 2 15

50 80 10 0 2 20

80 120 10 0 2 20
120 140 10 0 2 20
140 160 10 0 2 20
160 180 10 0 2 20
180 200 10 0 2 20
200 175 10 0 2 20
275 250 10 0 2 20
250 280 15 0 2 25
280 315 15 0 2 25
315 365 15 0 2 25
35 400 15 0 2 25
400 450 20 0 2 25

Jednotka: pm

Motion Control & Systems
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Krizova valeckova loziska
Vypocty

1.8 Vypotty

1.8.1 Dynamickeé ekvivalentni zatizeni
Kdyz na lozisko plisobi radialni a axidlni, stejné jako momentové zatizeni, je moZné
vechna zatizeni sloucit do jednoho, které plisobi na stfed loZiska. Toto zatiZeni se nazyva

F1.1 P = Dynamicke ekvivalentni zatiZeni [N]
' 2M A
P=X|F-+ D, +YF, F = Radidlni zatizeni [N]
F, = Axidlni zatizeni [N]
F M = Rotaéni moment [Nmm]
Y = Koeficient axialniho zatizeni
F DpW = Primér roztecné kruznice valetkd [mm]
X=0,67, Y=0,67 pro 2 1,5

F+2M/D,,

1.8.2 Jmenovita Zivotnost

Pomoci vzorce F 1.2 lze spoCitat jmenovitou Zivotnost v milionech otacek. Jmenovitd
Zivatnost je pocet otacek, kterych dosahne, nebo presahne 90% stejnych loZisek pii
konstatni rychlosti a zatiZeni, nez se objevi prvni znamky opotfebeni materialu:

CIR L = Jmenovita Zivotnost loziska v 10° otacek [N]
L= [F] P = Dynamické ekvivalentni zatizeni [N]
C = Dynamické tnosnost [N]
1.8.3 Staticke ekvivalentni zatiZeni
Statické ekvivalentni zatiZeni P, je vypoctené teoretické zatiZeni. Zpisobuje stejné
zatizeni ve stfedu nejvice zatizené oblasti dotyku mezi valivym télesem a ob&Znou
drahou jako skutecné plisobici komhinované zatizeni.
F13 P, = Staticke ekvivalentni zatizeni [N]
: 2M F. = Radidlni zatizeni [N]
R, TR F. = Addlni zatizent [N]
M = Rotaéni moment [Nmm]
D, = Primér roztecné kruznice valecki [mm]

1.8.4 Staticky bezpe€nostni koeficient

Staticky bezpetnostni koeficient f_ je pomér statické Gnosnosti C, a statického ekviva-
lentniho zatiZeni P, (F 1.4). Doporuteny staticky bezpecnostni koeficient v zavislosti na
provoznich podminkdch je uveden v tabulce 1.10

f, = Staticky bezpecnostni koeficient
ro| Co ] C, = Staticka nosnost [N]
= P, = Statické ekvivalentni zatizen [N]

F1.4
Po

Tabulka 1.10 Doporuceny staticky bezpecnostni koeficient

Pracovni podminky Staticky bezpecnostni koeficient

Normalni provoz =15
LoZisko s proménlivym zatiZenim =20
Vysokeé otacky a presnost =30

KRIZOVA VALECKOVA LOZISKA /
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1.8.5 Priklad vypoctu jmenovité Zivotnosti a statického bezpecnostniho
koeficientu.

Tabulka 1.11 LoZisko CRBA 15025 WW

150mm
210mm
180mm
73.100N
131.900N
v, ] BOON
I 2.200N
3.000N
L | 800 mm
Vypocet:

Radialni zatiZeni: F=3.000N

Axilni zatiZeni: F =W, +W,=800N+2.200N =3.000N
Moment: M=W, xL=800N = 800mm = 640.000 Nmm

Priimér roztetné kruznice valecki: D,, = (d + D)/2 = (150 mm + 210 mm)/2 = 180 mm

o 3.000
F.+2M/D,, 3.000+2x640.000/180

~ 0,297 <15

Koeficient radidlniho zatizeni X = 1; Koeficient axidlniho zatizeni Y = 0,45

Dynamickeé ekvivalentni zatizeni:

p=x|F+ 2] 4 vF,=1x[3.0004+ 22640000 ) g 153 000 ~11.461N
Dy 180

Staticke ekvivalentni zatiZeni:

Po=F +2M L 0.44F, = 3.000+ 2840000 1 1/ 3,000 ~11.431N
D, 180

Jmenovita Zivotnost:

(C )2 (73400)% .

L_lP] _[11.461 ~ 481(x 10% ota&ek])

Staticky bezpecnostni koeficient::

Co|_ 131900 _

fo=|20] =
s PU] 11.431

11,5

Motion Control & Systems




INTELLIGENCE IN MOTION

Krizova valeckova loziska
Ulozeni loziska

1.9 Kombinace uloZeni

Tabulka 1.12 Doporu€ené kombinace uloZeni pro hidel a téleso

Pracovni podminky

Normalni zatizeni
Silné vibrace a razy
Normélni zatizeni
Silné vibrace a rdzy
Normélni zatizeni
Silné vibrace a rdzy
Normalni zatizeni
Silné vibrace a rdzy

QOtaceni vnitfniho krouzku
C8
Otaceni vnéjSiho krouzku

Otaceni vnitfniho krouzku
C1
Otaceni vnéjsiho krouzku

0,8

{ hridele

{ vrtani télesa

@ ,
O[IT3 (1[It 2[B] Eﬁ

\1 0,8

1.10 Névrh loZiskového priméru a upeviiovaci pfiruby

LoZiskovy primér a upeviiovaci pfiruba slouzi k upevnéni a predepnuti loZiska. Protoze
jsou kfizova valeckova loZiska vyrobena jako tenkosténna, hraji tuhost loZiskového
priiméru hfidele a upeviovaci pfiruby dileZitou roli. PouZiti typi s délenym vnéjsim
krouzkem, kdy sila stény loZiskového priiméru a upeviiovaci priruby neni dostatecna,
miize vést k nerovnomérnému zatiZeni vnitfniho a vnéj$iho krouzku.

Tim miiZe dojit k deformaci télesa loZiska, coz mize vést ke snizeni jeho Zivotnosti

a nerovnomérnému chodu. Abychom tomu zamezili, je nutné navrhnout velikost
loziskového priméru a upeviiovaci pfiruby nasledovng:

F15 s ng i

Vzorec F 1.5 plati pro uloZeni loZiska v oceli. Pfi pouZiti jiného materidlu musi byt
loziskovy primér pfizplsoben vlastnostem tohoto materialu.

Motion Control & Systems

Doporucené kombinace uloZeni
@ hridele @ vrtani télesa

hb Hb

gb JS6 nebo Jb
jsb nebo jb Ho

kb JS6 nebo Jé

gh JS6 nebo Jb

hb Ké

T =Sila stény loziska [mm]
D =Vn&jsi primér loZiska [mm]
d = Vnitfni primér loziska [mm]

KRIZOVA VALECKOVA LOZISKA /
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Krizova valeckova loziska
Montaz

UloZeni loZiska doporuujeme provést se zavitowymi otvory. Pokud je nutné loZisko

Uvolnéni loZiska pomoci Sroubu
demontovat, Srouby pomohou loZisko sundat bez jeho poskozeni. P

ﬂ¥ Uvolnéni loZiska pomoci $roubu

Upeviiovaci priruba: Parametry upeviiovaci pfiruby mohou byt stanoveny na zakladé
nésledujicich rovnic.

F1.6.  E=Bx0,5 do Bx1,2 E = Vy3ka upeviiovaci priruby
H=B., S = Hloubka drazky
$=0,5mm H = Sitka loziskového priméru
B = TlouStka loZiska
X
S~
TrT 1
s E
| ‘ —
H 1 j
Tabulka 1.13 Poet a velikost upeviiovacich $roubii X na upeviiovaci pfirubé Tabulka 1.14 Utahovaci momenty upeviiovacich Sroubd "
Prlimér vnéjSiho krouzk S i i
e T Pocet Sroubii Velikost $roubii Velikost Sroubu LT Velikost Sroubu LT
D [mm] moment moment
méné nez 100 >4 M3 -Mb M3 2 M10 70
100-200 =12 Mé4-M8 Mé b M12 120
200 - 500 >16 M5 - M12 M5 9 M16 200
vice nez 500 =24 pres M6 Mé 14 M20 390
Jednotka: mm M8 30 M22 530

Jednotka: Nm

U Pro uloZeni ze stfedné tvrdé oceli

Motion Control & Systems
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Krizova valeckova loziska
Montaz

1.11 Montaz
Pfi montZi kiizového valeckového loZiska dodrZujte nasledujici postup:

1. Pred montazi zkontrolujte vechny dily. VyCistéte uloZeni loZiska, hfidel a ostatni
soucasti, aby byly Cisté a odmasténé.

2. Nasadte lozisko na hfidel a do télesa uloZeni. Z dlvodu tzkych toleranci by lozisko
mélo byt nasazovéno ve vodorovné poloze. Pokud je nasazovani obtizng, mizete
pouZit gumovou palicku a lehce a rovnomémé na loZisko poklepavat dokud se
nenasune na hfidel nebo do télesa uloZeni. Pokud se zméni zvuk, je to znameni,

Ze je loZisko nasazené. U uloZeni s presahem je mozné pro usnadnéni montaze
nékteré dily ohrat nebo ochladit, pficem? by teplota loZiska neméla prekroCit

80 °C. Kromé toho je tfeba hlidat silu nasazovani, ktera na loZisko plsobi. Je-li
sila pfilis vysokd, mliZe dojit k poskozeni loZiska. Pokud neni déleny vnitfni nebo
vnéjsi krouzek vystredény, je mozné trochu povalit Sroubky vnitfniho nebo vngjSiho
krouzku.

Pofadi utahovani

3. MontdZ upeviiovaci pfiruby: PoloZte upeviiovaci pfirubu na loZisko a vyrovnejte ji
tak, aby otvory v prirubg a v télese lezely naproti sobé. Pfitdhnéte Srouby podle
uvedeného schématu.

1.12 Dalsi informace
1.12.1 Mazani

1. VSechna kfiZova valeckova loZiska jsou namazana tukem HIWIN G05 (na bazi
lithného mydla). Proto je moiné loziska ihned po dodani pouzit. Pokud mazaci
efekt slabne, zvySuje se tfeci odpor, coZ vede ke snizeni Zivotnosti. Oteviend
loziska (bez tésnéni) je nutné pravidelng domazavat (kazdych 1-6 mésicd).
Mazaci intervaly zavisi na intenzité pouZivani. Tuk se do loZiska dopravuje pomoci
maznicky.

Dilezité: Behem domazavani loZiskem otacejte, aby se tuk uvnitf loZiska
rozprostrel rovnomérné.

2. Nemichejte rizné typy maziv.

3. Uspecidlnich pouZiti, jako je Cisté prostredi, vakuum, vysoke vibrace, teploty
<10°C nebo >80 °C, je nutné pouZit specialni mazivo. Prosim kontaktujte HIWIN.

1.12.2 Bezpecnostni provozni opatieni
1. Normélni pracovni teplota loZiska lezi mezi 10 °C a 80 °C.
2. Pokud se dovnitf loZiska dostanou necistoty, miiZe to vést k poSkozeni valeckil
a odvalovaci drahy, coz v extrémnim pfipadé mize vést ke zniceni loZiska. Proto je

nutné vnikani necistot do loZiska zabranit.

3. Pokud se pfesto do loZiska neistoty dostaly, je nutné loZisko vy€istit a poté znovu
namazat.

4. Neodstranujte Srouby a matice u délenych lozisek. Pfi utahovani Sroubt a matic
nepouZivejte silu.

KRIZOVA VALECKOVA LOZISKA /
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Krizova valeckova loziska
Specifikace

1.13 Specifikace vyrobki

1.13.1 CRBA
Rada s délenym vn&jim krouzkem.

7 mazaci 7 mazaci

| T otvory - Bdgy | T otvory - Pdgy
ra
s [ JC 8 , I< . T ,
~, /=)
¢ d Xana . S| ¢
| | Oznatend plocha [— =
g ] S
B B

Uzaviené (s tésnénim) Oteviené (bez tésnéni) Vztaznd plocha

Tabulka 1.15 Specifikace CRBA

Mazaci [mm] Hmot-

otvory Dynamicka Statlckaunosnost Max.I}p nost
) inosnost C, [Nm] Olej [kgl

radialné axlalne radialné axmlne

CRBA 02008 0 3 8 15229 308 0.6 41 9.1 40 0,025 2260 0,04
CRBA 02508 2 4 8 15 779 38 0.6 4 100 48 1[],9 0,03 1900 253[] 0,05
CRBA 03010 0 5 10 15 350 468 0.6 8.2 18,0 9.2 200 0,07 1470 1970 012
CRBA 03510 b 60 10 15 400 618 0.6 85 190 100 230 0,08 1300 1760 012
CRBA 04010 40 6b 10 15 450 568 0.6 9.3 200 11,6 26,0 0,10 1180 1580 015
CRBA 04510 4 70 10 15 500 618 0.6 9.6 200 125 280 0,10 1070 1430 018
CRBA 05013 50 80 13 20 672 720 0.6 189 42,0 234 83,0 0,26 930 1250 026
CRBA 06013 60 90 13 20 670 820 0.6 203 45,0 270 61,0 0,30 810 1080 028
CRBA 07013 70100 13 20 770 920 0.6 ny 48,0 306 69,0 0,40 70 9%0 032
CRBA 08013 80 110 13 20 870 1020 0.0 22,8 50,0 34,2 78,0 0,45 630 850 0,36
CRBA 08016 80 120 16 25 920 1090 0.6 302 67,0 44,8 1020 0,63 600 800 070
CRBA 09016 90 130 16 25 1040 1200 1.0 30.8 68,0 4141080 0.70 540 720 0,80
CRBA 09020 90 140 20 25 1040 1200 1,0 397 88,0 602 1360 0,95 520 700 1,20
CRBA 10016 ~ 100 140 16 25 120 1290 1.0 325 720 623 1180 0,80 500 660 084
CRBA10020 ~ 100 150 20 25 M7,0 1320 1.0 404 90,0 63,6 1440 1,06 480 640 1,38
CRBA11020 ~ 110 140 20 25 1260 1430 1.0 427 95,0 702 1590 1,20 440 890 1,50
CRBA12016 ~ 120 150 16 25 1260 1430 1.0 281 62,0 503 1140 0.75 440 B90 074
CRBA12020 120 170 20 25 1360 1530 1.5 44,9 100,0 769 1750 1,30 410 B0 210
CRBA12025 120 180 25 25 1380 1580 15 66,3 1470 1090 2460 2,02 400 B30 260
CRBA13025 130 190 P 25 1480 1680 15 678 1500 148 2610 2,20 375 500 270

"1d = vnitfni primér; D = vn&jsi primér
2 T, = moment pfi chodu naprazdno; méfeno pfi 30 min™" s tukovou néplni (605)

Poznamka: Unosnosti odpovidaji normam 15076/150281.
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Krizova valeckova loziska
Specifikace

Mazaci [mm] Hmot-

otvory Dynamicka Statlcka Ginosnost b{d:x.lzr nost
d,, ) inosnost C, i Olej [kg]

radialné axmlne radialné axmlne

CRBA14025 140 200 P 25 161 178 1.5 69,5 15 120,6 274 L4 2,84
CRBA15025 150 210 JAi 25 168 188 15 73,1 162 1319 300 27 33[] 44[] 3,600
CRBA15030 ~ 160 230 30 30 181 198 15 1143 256 1873 425 bk 310 420 5,26
CRBA16025 160 220 P 25 181 198 15 Thb T6b 1377 33 29 310 420 332
CRBA17020 170 220 20 25 183 203 15 52,3 116 1036 235 21 300 a0 212
CRBA18025 180 240 2 25 198 N8 1.5 79.6 177~ 1548 352 34 285 360 354
CRBA19025 190 240 2 25 203 233 1.0 b45 121 1136 258 24 280 3 290
CRBA20025 ~ 200 260 25 25 N8 238 20 82,3 183 1664 378 3,80 260 360 416
CRBA20030 200 280 30 30 231 248 20 1229 273 2420 550 0,4 250 30 402
CRBA20035 200 29 3h 30 238 258 20 1509 e 2714 630 1.4 240 320 958
CRBA22025 220 280 25 25 37 %9 20 86,3 192 1835 417 bb 240 320 414
CRBA 24025 ~ 240 300 25 25 51 119 20 90,5 200 2006 456 b0 20 290 450
CRBA25025 250 310 25 25 267 289 20 91,6 203 2064 469 b2 210 28 464
CRBA25030 ~ 250 330 30 30 280 299 20 1420 35 286,2 650 8.4 200 275 820
CRBA 25040 ~ 250 355 40 40 289 3N 20 2070 460 3918 890 128 200 260 14,40
CRBA 30025 ~ 300 360 25 25 307 339 25 1006 173 2445 560 7.0 180 260 b8
CRBA30035 300 3% 35 30 337 39 25 1916 426 4078 927 135 170 230 580
CRBA 30040 ~ 300 405 40 40 339 361 25 1710 504 4658 1068 16,5 170 220 - 17,00
CRBA40035 400 480 35 30 426 44T 5 194 487 5239 1190 20,0 135 180 13,86

KRIZOVA VALECKOVA LOZISKA /



WWW.HIWIN.CZ

Krizova valeckova loziska
Specifikace

1.13.2 CRBB

Rada s délenym vnitinim krouzkem.

T T
o‘ D$ | OznaCend plocha &
Q‘ 2 mazaci S‘ | 2 mazaci : J -
% otvory - Ddgy ; otvory - Pdgy =} |
4 7¢ d 7¢ ( ( -
B e B E " -
Uzaviené (s tésnénim) Oteviené (bez tésnéni) Vztain plocha

Tabulka 1.16 Specifikace CRBB

Typ - otvory Dynamicka Statlcka inosnost
dyy fa unosnostC,

Mazaci Max. Tp Hmot-
[Nm]?

nost
[kgl

CRBB 03010 0 b 10 15 350 468 0.6 8.2 20 9.2 18 0,07 1470 1970 012
CRBB 03510 b 60 10 15 400 518 0.6 85 3 100 19 0,08 1300 1760 012
CRBB 04010 40 6b 10 15 450 568 0.6 9.3 26 11,6 20 0,10 1180 1580 015
CRBB 04510 4 70 10 15 500 618 0.6 9.6 28 125 Al 0,10 1070 1430 018
CRBB 05013 50 80 13 20 872 720 0.0 189 b3 234 42 0,25 930 1250 026
CRBB 06013 60 90 13 20 670 820 0.0 203 61 270 4h 0,30 810 1080 028
CRBB 07013 70100 13 20710 920 0.6 n7y 69 30,6 48 0.40 710 9%0 032
CRBB 08013 80 110 13 20 870 1020 0.0 228 78 34,2 50 0,45 630 80 0,36
CRBB 08016 80 120 16 25 920 1090 0.6 302 102 44,8 67 0,63 600 800 070
CRBB 09016 90 130 16 25 1060 1200 1.0 308 108 414 68 0.70 540 720 0,80
CRBB 09020 90 140 20 25 1040 1200 1.0 397 136 60,2 88 0.9 520 700 1,20
CRBB 10016 ~ 100 140 16 25 120 1290 1.0 325 118 523 71 0.80 500 660 0,84
CRBB 10020 ~ 100 150 20 25 170 1320 1.0 40,4 144 63,6 90 1,06 480 640 1,38
CRBB 11020 ~ 110 160 20 25 1260 1430 1.0 42,7 159 70,2 9% 1,20 440 890 1,50
CRBB 12016 ~ 120 150 16 25 1260 1430 1.0 281 14 50,3 62 0.75 440 890 074
CRBB12020 120 170 20 25 1360 1530 15 44,9 175 76,9 100 1,30 410 550 210
CRBB 12025 120 180 2 25 1380 1580 15 66,3 246 109.0 147 2,02 400 630 260
CRBB13025 130 190 JAi 25 1480 1680 1.5 67,8 200 1148 150 2,20 376 500 270
CRBB 14025 140 200 2 25 1610 1780 1.5 69,5 276 1206 154 240 350 410 284

"'d = vnitfni primér; D = wngjsi primér
) T, = moment pfi chodu naprézdno; méfeno pfi 30 min” s tukovou ndplnf (605)

Poznémka: Unosnosti odpovidaji normam 1S076/150281.
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Krizova valeckova loziska
Specifikace

Mazaci [mm] Hmot-

Typ G otvory Dynamicka Statlckaunosnost [N ]z] nost
d "y inosnost C, _ Tuk Olej [kl

88 1.5 731 162 1319 300 27 330 440 3,60

CRBB 15025 160 210 2 25 168 1
CRBB 15030 150 230 30 30 181 198 15 1143 264
CRBB 16025 160 220 2 25 181 198 1.5 Th5 165

87,3 425 bh 310 420 b,26
37 313 29 310 420 3,32

1

1
CRBB17020 170 220 20 25 183 203 1.5 523 16 1036 23 2] 300 a0 212
CRBB 18025 ~ 180 240 2 25 198 218 1.5 79,6 177~ 1648 352 3.4 285 380  3b4
CRBB 19025 190 240 2 25 03 233 1.0 b4,5 121 1136 258 L4 280 3 290
CRBB20025 200 260 VA 25 N8 138 20 823 183 1664 378 3,80 260 340 416
CRBB 20030 ~ 200 280 30 30 231 248 20 1229 273 2420 b50 0,4 250 30 412
CRBB20035 200 2% 3 30 238 268 20 1559 e 2774 630 7.4 240 320 958
CRBB 22025 220 280 25 25 37 9 20 80,3 192 1835 417 bh 240 30 414
CRBB 24025 240 300 25 25 W7 19 20 90,6 2001 2006 456 5,0 20 290 450
CRBB 25025 ~ 750 310 25 25 267 289 20 9.6 203 2064 469 b2 20 285 464
CRBB 25030 ~ 250 330 30 30 280 299 20 1420 35 786,2 650 8.4 200 275 820
CRBB 25040 ~ 750 355 40 40 289 3N 20 2070 460 3918 890 128 200 260 14,40
CRBB 30025 300 3640 25 25 307 339 25 1006 223 2465 560 7.0 180 260 546
CRBB 30035 300 3% 3 30 337 39 25 1916 426 4078 927 135 170 230 580
CRBB 30040 ~ 300 405 40 40 339 36 25 1710 04 4658 1058 16,5 170 220 17,00
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1.13.3 CRBC

Rada s ned&lenymi krouzky.

2 mazaci 2 7 mazaci
T otvory - Bdgy T b otvory - Ddgy
v e ra
8%% gk ) Oznacend plocha |

Fa

o

w
@d

Uzaviené (s tésnénim) Oteviené (bez tésnéni) Vztainé plocha

Tabulka 1.17 Specifikace CRBC

[mm] Hmot-

Dynamicka Statlckaunosnost [N ]Z] nost
dnosnost Cdy" Tuk Olej | [kal

CRBC 02008 20 3 8 15229 308 0.6 41 9.1 40 91 0,025 2260 3010 004
CRBC 02508 % 4 8 15 279 358 0.6 b 10,0 48 109 0,03 1900 2630 005
CRBC 03010 0 5 10 15 360 468 0.6 8.2 18,0 9.2 200 0,07 1470 1970 012
CRBC 03510 b 60 10 15 400 618 0.6 85 190 100 230 0,08 1300 1760 012
CRBC 04010 40 6b 10 15 450 568 0.6 9.3 200 11,6 26,0 0,10 1180 1580 015
CRBC 04510 4 70 10 15 500 618 0.6 9.6 200 125 280 0,10 1070 1430 018
CRBC 05013 b0 80 13 20 672 720 0.6 189 42,0 234 b3.0 0,26 930 1250 026
CRBC 06013 60 90 13 20 670 820 0.6 203 45,0 270 61,0 0,30 810 1080 028
CRBC 07013 70100 13 20 7710 920 0.6 n7 48,0 30,6 69,0 0,40 710 9%0 032
CRBC 08013 80 110 13 20 870 1020 0.6 28 50,0 34,2 78,0 0,46 630 80 036
CRBC 08016 80 120 16 25920 1090 0.6 302 67,0 44,8 1020 0,63 600 800 070
CRBC 09016 90 130 16 25 1040 1200 1.0 30,8 68,0 414 1080 0.70 540 720 0,80
CRBC 09020 90 140 20 25 1040 1200 1,0 397 86,0 602 1360 0,95 520 700 1,20
CRBC 10016 ~ 100 140 16 25 1720 1290 1.0 32h 720 823 1180 0.80 500 660 084
CRBC 10020 100 150 20 25 17,0 1320 1,0 404 90,0 63,6 1440 1,06 480 640 1,38
CRBC11020 110 160 20 25 1260 1430 1.0 42,7 95,0 702 169.0 1,20 440 b90 1,50
CRBC12016 ~ 120 150 16 25 1260 1430 1,0 281 62,0 503 1140 0.75 440 B0 074
CRBC12020 120 170 20 25 1360 1530 1.5 44,9 100,0 769 1750 1,30 410 50 210
CRBC12025 120 180 25 25 1380 1580 15 66,3 1470 1090 2460 2,02 400 B30 260
CRBC13025 ~ 130 190 25 25 1480 1680 1.5 678 1500 148 2610 2,20 375 500 270
CRBC 14025 ~ 140 200 25 25 1610 1780 15 695 1640 1206 2740 240 360 470 284
CRBC15025 150 210 JAi 25 1680 1880 15 731 1620 1319 3000 270 330 440 3,00
CRBC 16025 ~ 160 220 2 25 1810 1980 1.5 745 1650 1377 3130 290 310 420 332
CRBC17020 170 220 20 25 1830 2030 1.5 523 140 1036 2350 210 300 a0 212
CRBC18025 ~ 180 240 VA 25 1980 2180 1,5 796 1770 1548 3620 340 285 380 350
CRBC 190256 ~ 190 240 2 25 2030 2230 1.5 b4h 1210 1136 2680 240 280 3 290
CRBC20025 200 260 7 25 2180 2380 20 823 1830  Tlee4s 3780 3,80 260 340 46

CRBC 40035 400 480 35 30 4260 4470 25 294 4870 5239 11900 20,00 135 180 13,86
U d = ynitni primeér; D = vngjsi primeér
2 T, = moment pfi chodu naprdzdno; méfeno pfi 30 min* s tukovou ndplni (605)

Poznémka: Unosnosti odpovidaji normam 15076/150281.
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1.13.4 CRBD

Rada s délenym vn&jsim krouzkem a montazni pfirubou.

PCD;

\ If 1

@d

%. . % !
I

PCD,
CRBD 02012A az CRBD 16035A %,% _
dvitové otvory na vnitfnim krouzku, otvory se zahloubenim na vnéjsim krouzku

|

Typh:Z 2

o | Otevieny bez tésnéni (NN), 2 mazaci otvory
ﬁ, QT CRBD 08022B aZ CRBD 160358
Typ B: Otvory se zahloubenim na vnitfnim i vnéjim krouzku, orientace stejnd :%

2-Ddon

Uzavieny s tésnénim (WW), 2 mazaci otvory
CRBD 08022C az CRBD 16035C

Typ C: Otvory se zahloubenim na vnitfnim i vn&jsim krouzku, orientace opacnd

Tabulka 1.18 Specifikace CRBD

Rozméry [mm] Plipo- | Unosnosti[kN] | Montézni otvory [mm]
jovaci Max
rozméry Cdyn" CU" :
Typ 1 pi 1 mm T,
d> 0" BTV r_ d, INm]?
i D radlval- axujl val- axujl- PCD, Montazni PCD Montazni
a al né né né né otvory 2 otvory
3 3% 4 826 180 916 208 28 6xM3 b7

[kgl
Tuk Olej

0.075 1470 1970 0,30

b #3.4 -

CRBDO02012A 20 70 12 06 06.5/3.3

CRBDOISISA 35 95 15 06 3 5 73 189 420 B4 50 4 BMi 83 863%24 025 930 1250 048
CRBDOSSI5A 55 120 15 06 3 77 92 27 480 306 690 65 B<M5 105 869‘5;/55; 04 T 9 097
CRBD 08022 A 105 055
CRBDOZ2B 60 165 2 10 3 W W b W0 66 weD ¥ W0<055- B0 10 e 286
CRBD 08022 ¢ 09.5/5.4 5.
CRBD 09025 A 12:M8 100
CREDOZSB 90 70 5 15 3 1 15 40 1m0 w2 w0 e m0- o SBD s w0 s e
CRBD 09025 ¢ 014.0/8.6 8.
CRBD 11528 A 12:M8 100
CREDTIS8B 115 20 25 15 3 18 W 71 10wy w0 w  wwo- o B0 mow e
CRBD 11528 C 04.0/8.6 8.
CRBD 16035 A 12M10 e
CREDTGOB 160 25 % 20 6 U8 4B 1m0 ze0 w3 @0 e meons- om0 IR ap w0 a0
CRBD 16035 ¢ 0175108 A,

' = vnitfni primér; D = vnjsi primér; d,, = primér mazaciho otvoru; B, T = tloustka; C,,, = dynamicka dnosnost; C, = staticka dnosnost
%17, = moment pi chodu naprdzdno; méfeno pfi 30 min™ s tukovou néplnf (605)

Poznamka: Unosnosti odpovidaji normam 15076/1S0281.
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Specifikace
1.13.5 CRBE
Rada s nedglenymi krouzky a montazni prirubou. d,
PCD;
L J L

! [T S i I
il

CRBE 02012A aZ CRBE 21040A :T‘F%g}
Typ A: Zévitové otvory na vnitfnim krouzku, otvory se zahloubenim na vngjsim krouzku

TT% Otevieny bez tésnéni (NN), 2 mazaci otvory

Typ B: Otvory se zahloubenim na vnitfnim i vnéj$im krouzku, orientace stejna 7%'

5

Typ C: Otvory se zahloubenim na vnitfnim i vnéj$im krouzku, orientace opacnd

2-Odon

[1]
g} CRBE 080228 az CRBE 210408

2-@don

Uzavieny s tésnénim (WW), 2 mazaci otvory

% Il CRBE 08022 a CRBE 21040

Tabulka 1.19 Specifikace CRBE

jovaci e | ot
rozmery nn Vnitini krouzky Vnéjsi krouzky . nn(::t
pv BT r_ d, " fLmml

i D radial- axml radlal aX|al Montézni Montazni [Nm] - lkgl
S L otvory otvory
CRBEOZ012A 20 70 12 06 3 %5 4 82 180 916 208 b3 656”53/33 0075 1470 1970 030
CRBEOJSISA % 9% 15 06 3 5 73 189 40 B4 B0 4 BeMi 3 858?3/'24 05 930 1250 045
CRBEOSSISA 5 120 15 06 3 77 92 N7 40 W6 090 65 BM5 105 809”55/34 04 70 950 097
CRBE 08022 A 10xM5

CRBEOS022B 80 165 22 10 3 117 192 404 900 636 kD 9 10x055. 148 1”59?55/';[; 1040 60 286
CRBE 08022 C 09.5/5.4

CRBE 09025 A 1M

CRBEOS025B 90 210 25 15 3 1390 157 460 1020 802 1620 112 12@90- 167 1514”09/[26 15 40 50 504
CRBE 09025 ¢ 014086

CRBE 11528 A 12

CRBE11528B 115 240 26 15 3 168 188 731 1620 1319 300 139 12xg90- 217 1;&”3/& 27 30 M0 66
CRBE 11528 C B14.0/8.6 e

CRBE 16035 A 12M10

CRBET6035B 160 295 35 20 6 218 238 1020 2260 1923 470 18 12xg108- 200 1517‘551/[138 48 20 U0 1198
CRBE 16035 C 01750108

CRBE 21040 A 16xM12

CRBE21040B 210 380 40 25 6 27 299 142 350 2862 6500 20 16xG140- 350 1820”[}/4130 B0 20 75 7066
CRBE 21040 02001130

" = vnitfni priimér; D = vngjsi primér; d,, = primér mazaciho otvoru; B, T = tloustka; C
T, = moment pfi chodu naprdzdno; méfeno pfi 30 min" s tukovou néplni (605)

4n = dynamickd tnosnost; C, = statickd Gnosnost

Poznémka: Unosnosti odpovidaji normam 1S076/150281.
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