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Motion Control & Systems

Polohovaci systemy
Systémy polohovacich os

LMG2A-CB6-CC8 / Gantry systém

V tomto provedeni je pouZito polohovacich os s linedrnimi motory LMC

Gantry systémy

Standardni osy LMX série mohou byt kombinovany do riiznych provedeni Gantry systé-
md. Dle pozadavkd na vyslednou dynamiku polohovani je pouzito motord LMC nebo LMS.
Osy jsou osazeny optickym odméFovacim systémem.
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Opakovatelnost Hmotnost jezdce Typ motoru
[mm] [N] [kg] [mls [m/sZ

+0,002/0,004 109 Horni osa LMC B6
LMGZA-CB6 CC8-xx-xxxx-AT 195 780 3,5 +horni osa Dolni osa LMC C8

F, - trvald sila, urCujici parametr pro névrh vhodného typu motoru
F, - pitkovd sila mize plisobit po dobu max. 1's, ur€ujici parametr pro dynamiku pohonu
Silové parametry jednotlivych motord jsou v katalogu na strané b

Rozméry a hmotnosti Gantry systému pro Etyfi piklady zdvihi

Zdvih osa X | ZdvihosaY
[mm] [mm] [mm]

LMG2A-CB6 CCB8-300-400-A1

LMG2A-CB6 CC8-500-500-A1 500 50[] 1070 HAU 97[]
LMG2A-CB6 CC8-750-750-A1 750 750 1390 1390 1220
LMG2A-CB6 CC8-750-1000-A1 750 1000 1390 1390 1470



