STRIDAVE
SERVOMOTORY

Sortiment produktd HIWIN kromé
linedrnich a momentovych motoru
zahrnuje vhodné frekvencni ménice
a rotacni servomotory pro dyna-
mické, vysoce presné polohovani os
past a vreten. Frekvencni ménice
a servomotory se dodavaji v riznych
provedenich pro rdzné druhy pouZziti.
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Stridavé servomotory

2. Stridaveé servomotory

Vysoce dynamické synchronni stfidavé servomotory HIWIN FR zajistuji vysoky tocivy
moment v celém rozsahu otdcek. Protoze maji minimalni moment setrvacnosti, jsou
také vhodné pro ndrotné Cinnosti dynamického pohonu, napiiklad pro vysokofrekvencni
reverzovani. Zviastni struktura statoru/rotoru fady FR dosahuje velmi malého zvinéni
momentu a vysoke vykonové hustoty v kompaktni formé.

2.1 Charakteristiky

Tabulka 2.1 VSeobecné charakteristiky

Typ motoru Permanentné buzeny synchronni servomotor

Magnety Neodymové magnety NdFeB

Kryt Hlinikovy

Barva Cemnd

Stupeii kryti motoru [P65

Stupei kryti konektori IP20 P65
Stupen kryti hfidele motoru P40 (volitelng IP6b)

Trida izolace Trida A

Zakonceni hiidele S drazkou na pero nebo bez ni, se stfedovym zavitowym otvorem

Spickovy tocivy moment 3x jmenovitého momentu

Tivotnost > 20000 (pfi jmenovitém zatizeni)

Pripojeni motoru Kabel (300 mm) s namontovanym konektorem Konektor
Pfipojeni enkodéru Kabel (300 mm) s namontovanym konektorem Konektor
Chlazeni Konvekéni

Monitorovani teploty Neni k dispozici

Enkodér Inkrementalni enkodér TTL, 10000 pulzd na otdcku

Tabulka 2.2 Okolni podminky

Okolni teplota 0°Caz4b°C
Teplota pi skladovani -15°Caz70°C
Vlhkost vzduchu Relativni vihkost vzduchu az 80 %

Max. vy$ka instalace 1000m n. m.

Motion Control & Systems
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2.2 Objednaci kod
O Motor

FR 40 2 0 5 06

Rada stFidavjch servo-
motord HIWIN

T

Typ motoru:

LS: Maly moment setrvacnosti/
(50, 100, 200, 400W)

MS: Stfedné vysoky moment
setrvacnosti/(750 W)

MM: Stfedné vysoky moment
setrvacnosti/(1 000 W)

1
T Enkodér:
Vykon motoru: 5: TTL, 10000 pulzd na otacku
05:50W L
10:100W Motorova brzda:
20:200W 0: Bez motorové brzdy
40:400W B: S motorovou brzdou
75:750 W
1K:1000W o
Napajeni:
2: 230V
O Kabel k motoru
HUP 04 A B
‘ |
Kabel k motoru HIWIN Typ kabelu:
‘ B: Velmi ohebny
Vhodny pro typ motoru:
S: 50-750W Délka kabelu:
M: od 750W 03M: 3m
‘ 05M: 5m
Pocet il 07M: 7m
04: Kahel k motoru bez brzdy 10M: 10m
06: Kabel k motoru s brzdou 1
Provedeni strany u zesilovace:
A: Oteviend zakonceni kabelu

O Kabel k enkodéru
HVE

Hfidel motoru:
A: Bez drazky na pero
C: S drazkou na pero

Kryt motoru:
Ab:42mm (50-100W)
06: 60 mm (200-400 W)
08:80mm (750 W)
13:130mm (1 000W)

Provedeni konce motoru:

A: Plastovy konektor (zdifka), 50 az 750 W

B: PFimy kruhovy konektor (zdifka), 1 000W !
C: Zahnuty kruhovy konektor (zditka), 1 000W

A“UEME
[ |

Kabel k enkodéru HIWIN

I
Vhodny pro typ enkodéru:
131: TTL, 10000 pulzdi na otécku

Provedeni konce motoru:

A: Plastovy konektor (zditka),
50 a2 750 W

B: Piimy kruhovy konektor (zditka),
1000W"

C: Zahnuty kruhovy konektor (zdifka),
1000W

! Dodaci lhiita na vyzédani

HIWIN S.R.0., INFO@HIWIN.CZ, WWW.HIWIN.CZ

Typ kabelu:
B: Velmi ohebny

Délka kabelu:
03M: 3m
05M: 5m
07M: 7m
10M: 10m

Provedeni strany u zesilovace:
B: Otevieny konektor SRC
vhodny pro pohon D2

MENICE A SERVOMOTORY
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2.3 Specifikace motoru
2.3.1 Stfidavy servomotor FRLS 50 W

Tabulka 2.3 Technicka specifikace servomotoru FRLS 50 W

Specifikace motoru Symbol FRLS052 __A4 _
Vv 220

Jmenovité napéti VAC

Jmenovity vykon W W 50

Jmenovity tocivy moment Te Nm 0.16

Jmenovity proud lo At 0.9

Spickovy tocivy momentpo Ty Nm 0,48

dobuls

Spickovy proud po dobu 1s Ip Aot 27

Jmenovité otacky Ny ot/min 3000

Maximélni otacky podobu1s  ng,  ot/min 4500

Momentova konstanta Kr Nm/Ags 0178

Napétové konstanta K Ve/(1 000 ot/min) 10,74

Odpor vinuti " R 0 47

Induk&nost vinuti ! L mH 47

Moment setrvacnosti rotoru ~ J kgm? x 10-¢ 0,02 0.6

Moment setrvacnosti rotoru ~ J kgm? x 10-4 0,022 05

s brzdou :

Hmotnost motoru M kg 0,45 _— Spickovj tocivy moment

Hmotnost motoru s brzdou M kg 0,58 =

Trida izolace motoru A é 03

Brzdny moment (staticky) Ts Nm 0.3 2 0 N
Napéjeni V VDC 24 £10% 0 Priibézny moment ~—
Spotfeba energie A A 03 ~—
Jmenovity pfikon W W 6,0 0

Doba odezvy, rozepnuti t ms 300 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Doba odezvy, sepnuti th ms 200 Otécky [rpm]

; Mefeno med fazemi Obr. 2.1 Zévislost momentu na otéckach, FRLS 50W

Motorové brzdy jsou jen aretacni, nikoli pracovni
23.7
L =300mm -
47.8 === Wﬂ\ H iﬂ

;,L 5L =300m 12 N

= oﬂw“ J 2.5 3] Q'b\)‘ 1%

| - | @/ - NI o
i , g0t | U= T
11 . F&B Ailgy@% = ,00045 L M3x8DP/ ~
88.5 (117) 25 é o o Hodnoty v zavorkéch plati pro

model s motorovou brzdou
Obr. 2.2 Rozméry, FRLS 50 W
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2.3.2 Stfidavy servomotor FRLS 100 W

Tabulka 2.4 Technicka specifikace servomotoru FRLS 100 W

Specifikace motoru FRLS102 _ A4 _

Jmenovité napéti VAC

Jmenovity vykon W W 1[][]

Jmenovity to¢ivy moment Te Nm 032

Jmenovity proud lo At 09

Spickovy tocivy momentpo Ty Nm 0,96

dobuls

Spickovy proud podobuls  Ip At 27

Jmenovité otacky Ny ot/min 3000

Maximalni otacky podobu1s  npy ot/min 4500

Momentova konstanta K Nm/Ag 0,356

Napétové konstanta K Vei/(1 000 ot/min) 21,98

Odpor vinuti " R 0 8

Indukénost vinuti L mH 8,45

Moment setrvacnosti rotoru ~ J kgm? x 10-¢ 0,036 12

Moment setrvacnosti rotoru J kgm? x 104 0,038

s brzdou 10 -

Hmotnost motoru M kg 0,63 — 03 Spickovy tocivy moment

Hmotnost motoru s brzdou M kg 0.76 =

Tida izolace motoru A g 04

Brzdny moment (staticky) Ty Nm 0.3 B 04 N
Napajeni V ViC 24 £10% 0 Priibézny moment ~—
Spotieba energie A A 03 ~—
Jmenovity prikon W W 6,0 0

Doba odezvy, rozepnuti tg ms 30,0 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Doba odezvy, sepnuti tg ms 200 Otacky [rpm]

! Mefeno mezi fézemi Obr. 2.3 Zavislost momentu na otackach, FRLS 100 W

2 Motorové brzdy jsou jen aretacni, nikoli pracovni

L =300mm

“"@L‘% =i ’
[ee] o~
— ° 2.5 ) V@})P 14
& = 10
==] : ) 3. ™
i N | @308 { = -
T, T e
w %o 2 M3x8DP,
s \ el o o
110.5 (139) 25 é 042 © Hodnoty v zavorkdch plati pro

model s motorovou brzdou
0Obr. 2.4 Rozméry, FRLS 100 W
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2.3.3 Stfidavy servomotor FRLS 200 W

Tabulka 2.5 Technicka specifikace servomotoru FRLS 200 W

Specifikace motoru Symbol FRLS202 _ 06_
220

Jmenovité napéti Vv VAC
Jmenovity vykon W W
Jmenovity tocivy moment Te Nm
Jmenovity proud e Aes
Spickovy tocivy momentpo Ty Nm
dobu1s

Spickovy proud po dobu 1s Ip Aot
Jmenovité otacky Ny ot/min
Maximalni otacky podobu1s  npa ot/min
Momentova konstanta K Nm/Aes
Napétova konstanta K Vee/(1 000 ot/min)
Odpor vinuti ! R 0
Induk€nost vinuti ! L mH
Moment setrvacnosti rotoru J kgm? x 10-4
Moment setrvacnosti rotoru ~ J kgm? x 104
s brzdou

Hmotnost motoru M kg
Hmotnost motoru s brzdou M kg

Trida izolace motoru

200
0.64
1.7

1,92

b1
3000
4500
0,43
26
43
13
017
0.21

0.9
15
A

Motorovd brzda (volitelna)?

Brzdny moment (staticky) Th Nm
Napajeni V VDC
Spotieba energie A A
Jmenovity prikon W W
Doba odezvy, rozepnuti ) ms
Doba odezvy, sepnuti tp ms

1) M&feno mezi fazemi
2 Motorové brzdy jsou jen aretacni, nikoli pracovni

23.7 L =300mm

14

D14hé

47.8 .
OFO a@ 3
&
=
100 (137.5) 30

Obr. 2.6 Rozméry, FRLS 200 W

Motion Control & Systems

1.3
24 +10%
0.3
1.1
30,0
200

46.5

25
2.0
= Spickovy totivy moment
= 15
£
g
=10
05 Priibéiny moment ——
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Otacky [rpm]

0br. 2.5 Zavislost momentu na otackach, FRLS 200 W

450
SIS

Hodnoty v zavorkéch plati pro
model s motorovou brzdou
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2.3.4 Stfidavy servomotor FRLS 400 W

Tabulka 2.6 Technicka specifikace servomotoru FRLS 400 W

Specifikace motoru [Symbol | Jednotka [ FRLSA02__06 _
220

Jmenovité napéti v VAC

Jmenovity vykon W W 400

Jmenovity tocivy moment Te Nm 1.27

Jmenovity proud lo A 25

Spickovy tocivy momentpo o Nm 3,81

dobu 1s

Spickovy proud podobu1s  Ip At 75

Jmenovité otacky Ny ot/min 3000

Maximélni otacky podobu1s  npy ot/min 4500

Momentova konstanta K Nm/Ag 0,53

Napétové konstanta K Vi/(1 000 ot/min) 31,9

Odpor vinuti " R 0 35

Indukénost vinuti ! L mH 13

Moment setrvacnosti rotoru ~ J kgm? x 10-¢ 0,27 5.0
Moment setrvacnosti rotoru J kgm? x 104 031

s brzdou 40
Hmotnost motoru M kg 1.31 = Spitkovy tocivy moment
Hmotnost motoru s brzdou M kg 1.86 = 39
Trida izolace motoru A s
Brzdny moment (staticky) Ty Nm 13 =

Napdjeni v voc 24:£10% 1.0 Priibézny moment
Spotieba energie A A 03
W W 1.7

Jmenovity pfikon
Doba odezvy, rozepnuti ty ms 30,0 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500

Doba odezvy, sepnuti tp ms 20,0 Otacky [rpm]

1) Méteno mezi fazemi
* Motorove brzdy jsou jen aretaCni, nikoli pracovni 0br. 2.7 Zévislost momentu na otackach, FRLS 400 W

237 L=300mm

7.5

18.5

w
46.5

P14hé

-

450
LSS
i &

Hodnoty v zavorkéch plati pro
model s motorovou brzdou

121.5 (159) 30

Obr. 2.8 Rozméry, FRLS 400 W
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2.3.5 Stfidavy servomotor FRMS 750 W

Tabulka 2.7 Technicka specifikace servomotoru FRMS 750 W

Specifikace motoru Symbol FRMS752 __08_
220

Jmenovité napéti Vv VAC

Jmenovity vykon W W 750
Jmenovity tocivy moment Te Nm 24
Jmenovity proud lo A b1
Spickovy tocivy momentpo Ty Nm 7.2
dobu1s

Spickovy proud po dobu 1s [p A 15,3
Jmenovité otacky ny ot/min 3000
Maximalni otacky podobul1s  nps ot/min 4500
Momentova konstanta K Nm/Aes 0,47
Napétova konstanta K Ves/(1 000 t/min) 28,4
Odpor vinuti ! R 0 0,813
Induk€nost vinuti ! L mH 34
Moment setrvacnosti rotoru J kgm? x 10-4 1.4
Moment setrvacnosti rotoru ~ J kgm? x 104 1,46
s brzdou

Hmotnost motoru M kg 2,66
Hmotnost motoru s brzdou M kg 332
Tfida izolace motoru A

Motorovd brzda (volitelna)?

Brzdny moment (staticky) Th Nm 24
Napajeni Vv VDC 24 £10%
Spotieba energie A A 0.4
Jmenovity prikon W W 8.6

Doba odezvy, rozepnuti tg ms 450
Doba odezvy, sepnuti tp ms 10,0

1l Méteno mezi fazemi

2 Motorové brzdy jsou jen aretacni, nikoli pracovni

140 (176)

?19h6

40

Obr. 2.10 Rozméry, FRMS 750 W

Motion Control & Systems

Totivy moment [Nm]

10.0

8.0

6.0

40

2.0

Spickovy tocivy moment

Priibézny moment

\

500

1000 1500 2000

25
20
— _6
- T
M6x20DP/"
T}

2500
Otacky [rpm]

~O|

3000 3500 4000 4500

0br. 2.9 Zavislost momentu na otackach, FRMS 750 W

Hodnoty v zavorkéch plati pro
model s motorovou brzdou
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2.3.6 Stfidavy servomotor FRMM 1 000 W

Tabulka 2.8 Technicka specifikace servomotoru FRMM 1 000 W

Jmenovité napéti VAC

Jmenovity vykon W W 1 [][][]

Jmenovity to¢ivy moment Te Nm 477

Jmenovity proud lo A b1

Spickovy tocivy momentpo T Nm 143

dobu1s

Spickovy proud podobu1s I Aot 15,3

Jmenovité otacky Ny ot/min 2000

Maximalni otacky podobu1s  npg ot/min 3000

Momentova konstanta Kr Nm/Ag 0,94

Napétova konstanta K Vi/(1 000 ot/min) 54,7

Odpor vinuti " R 0 0,81

Indukénost vinuti L mH 8

Moment setrvacnosti rotoru ~ J kgm? x 10-¢ 7.6 2

Moment setrvacnosti rotoru  J kgm? x 104 8.7

s brzdou

Hmotnost motoru M kg b4 . 15 .

Hmotnost motoru s brzdou M kg 6.2 % Spickovy totivy moment
Trida izolace motoru A 2 10

Brzdny moment (staticky) Ty Nm 10 =

Napajeni v voe 2 +10% g T —— —
Spotieba energie A A 0.6

Jmenovity prikon W W 13,4 0

Doba odezvy, rozepnuti tg ms 80,0 0 500 1000 1500 2000 2600 3000
Doba odezvy, sepnuti tq ms 30,0 Otacky [rpm]

1) MgFeno mezi fazemi

* Motorove brzdy jsou jen aretacni, nikoli pracovni 0br. 2.1 Zavislost momentu na otackdch, FRMM 1000W

130

(112.85)

=
| ==

138.8 (172.5) 55

0br. 2.17 Rozméry, FRMM 1 000 W

N ~
(- gt
M6><2[]D|3;Z

024h6

Hodnoty v zavorkéch plati pro
model s motorovou brzdou
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