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POLOHOVACI SYSTEMY
ROTACNI OSY

Primo pohanéné rotacni osy
od firmy HIWIN maji velmi
tuhou konstrukci bez vile, kterd
umoznuje vysokou univerzalnost.
Kompaktni konstrukce usnadnu-
je integraci motorld a umoznu-
je prostorové uUspornou instalaci
motoru.

Rdzné prdméry a vysky zjednodu-
Suji vybér vhodné rotacni osy.

Na prani jsou rotacni osy dodavany
s komplentim Fizenim pohonu.
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Polohovaci systémy
Prehled produkt(

1. Prehled produkti

HIWIN rotaéni osy TMS Kapitola 3.1

Standartni fada

Moment aZ do 450 Nm

Integrovany rotacni snimac

Vngjsi primeér 110 - 300 mm

Volitelné s Pneumatickakou klidovou brzdou

O 0O O0OO0OOo

HIWIN rotacni osy TMN Kapitola 4.1
o Extrémné plochd konstrukce

O Moment az do 39.6 Nm

o Vngjsi primér 118 - 230 mm

O Integrovany rotaéni snimac
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Polohovaci systémy
Priklady pouziti

2. Priklady pousiti

2.1 HIWIN rotacni osy optimalizuji transportni postupy

2.2 HIWIN rotacni osa pfi manipulaci se sklenénymi deskami

HIWIN.

Motion Control & Systems

Zadani

(0]

Rychlé polohovani pfi transportu obrobk( mezi sprazenymi Castmi zafizeni na
jedné svislé kruhové drdze = zvldStni poZadavky na zrychlovaci a brzdici wykon
s ohledem na kratSi pojezdové drahy

O Flexibilni feseni, u néhoz je také mozno v priibéhu uvadéni do provozu jesté néco
ménit nebo doplfiovat

O Vkazdé poloze md byt mozno dotasné zastavit, aby bylo mozno zkontrolovat dily

Na3e realizace

O Rotacni pohon minimalizuje doby taktu = Gspora casu a nakladi

O Budou zmenseny odstredivé sily = transport komponentd rychle a Setré
pomaci poddvaciho ramene k ndsledujici stanici

O Presné ulozeni a opticky odméfovaci systém = nejvySSi presnost opakovaného
méfeni

O Provedeni s dutym hfidelem = snadné protaZeni kabelu nebo mechanického
Gstrojf

O Primy pohon = odpada viile v pfevodech a pevodovy mechanismus néchylny
k otéru

Zadani

O Lay-up stanice, ve které jsou po spajeni hotové fetézce pfisaty pomoci
specialnich podtlakovych pfisavek, ndsledné otoCeny a podle prani odlozeny
do krabic na fetézce nebo na sklenéné desky

O Aktudlni pfipojeni osy Z pro piicnik pres ozubeny femen a servomator by mélo
byt nahrazeno, protoZe toto feSeni je priliS prostorové naroéné a hmotnost je takeé
piilis vysoka

O U kompaktniho konstrukéniho provedeni je nutny vysoky kroutici moment kvili
dlouhému rotacnimu ramenu a vysoké vlastni hmotnosti ramene

O Nutnd vysoka rychlost kvili krétkym poZadovanym castim cyklu

Na3e realizace

O Provedeni jako cyklicky spinany stiil = vysoky kroutici moment pfi kompaktnim
konstrukcnim provedeni = vysoké kapacita jakoz i ispora mista a naklad

O Provedeni s dutym hFidelem = mozné protazeni pneumatickych hadic a kabeld

O Pfimy pohon = odpada vile v prevodech a prevodovy mechanismus nachylny
na otér

O Pfizplisobent stavajicimu fizeni
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Polohovaci systemy
Rada TMS

3. HIWIN rotacni osy TMS

3.1 Vlastnosti rotacnich os TMS

TMS rotacni osy jsou pfimo pohdnéné a proto se obejdou bez prevodového mecha-
nismu. Extrémné tuhé spojeni motoru a zatéze spojené s vysoce kvalitnim servofizenim
zajiStuji wbornou odolonost proti pretizeni a dobrou rovnomérnost pohybu. Diky
konstrukei s dutym hfidelem, jsou rotani osy TMS zvld3té vhodné pro aplikace

v oblasti automatizace. Tato konstrukce umoziiuje jednoduchy priichod medii, kabeldze
nebo dalSich mechanickych zafizeni.

Klicové vlastnosti:

O Bezvile a s vysokou dynamikou

O Bezkartacové a vysoky tocivy moment
O Integrovany opticky rotani snimac

Typicke aplikace:
O Automatizani technologie
o "Pick-and-place” stroje

3.2 Objednaci kod rotacnich os TMS

X 4 N ¢ I
Torzni motor \ Ivl&Stni vybava:
Typ: 0: Bez
S Kompletni rotacni osa s kfizovym

valeckovym loZiskem
Vngjsi primér [mm]: Ttida ochrany":
0: 110 0: IP4D
1. 150
3200
Brzda":

7. 300 0 Bez
Vy$ka rotoru [mm]:
220 o
330 Typ odméFovani:
o i D:  Opticky, incrementalni (TMS0/1/3)
" A: Opticky, incrementalni (TMS7)
7. 70
8 80 Varianta vinuti:
C: 120 Bez: standartni vinuti

L: Provysoke otacky
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Polohovaci systemy
Rada TMS

3.3 Technicka data TMS
- 12 :
3.3.1 Technické data TMSO 10 ™03  ==-=Tp
A e e Rt —er T
E §- !
Kfivky zavislosti momentu na rychlosti = :
(pro napéti na DC shirnici: 560 VOC) g o '
S b |
yas
0

0 200 400 600 800 1,000
Rychlost [rpm]

Tabulka 3.1 Technicka data HIWIN rotacni osy TMSO

00000000 [symb THS03

Technicka data rotacni osy

Spitkovy moment (po dobu 1 sec.) T Nm 9.3
Trvaly moment T, Nm 31
Klidovy moment T, Nm 217
Moment setrvaénosti rotacni Easti J kgm? 0.003
Hmotnost M, kg 4
Max. axialni zatizeni F N 3,700
Max. radialni zatizeni F N 820
Max. moment zvratu M, Nm 40
Jmenovité otacky (pi 400 VAC, 30 % duty cycle)  n 1/min 700
Presnost aicsec  +4bf«10?
Opakovatelnost arcsec  +3
Obvodové hazeni mm 0.03
Celni hazeni mm 0.03
Tida ochrany IP40
Spitkovy proud (po dobu 1 sec.) X A, 6.0
Trvaly proud I A 2.0
Motorova konstanta K, NmAW 05
Odpor vinuti" R, Q 7.1
Indukénost motoru” L mH 15.2
Electricka asova konstanta T, ms 21
Momentové konstanta K Nm/A, 1.5
Napétova konstanta K, V. Jlrad/s) 0.82
Pocet pold 2p 10
Tepelny odpor R, °C/W 1.76
Tepelnd Casové konstanta W B 1,930
Tepelnd ochrana PTC SNM 100
Max. napéti na DC sbérnici v 600

Vsechny Gdaje v tabulce(mimo rozméri motoru) jsou v toleranci + 10 % pii teploté okoli 25 °C
' Mezi fézemi
2'S mapovanim chyb

Technicka data enkodéru D (opticky, inkrementalni)
© 5,026 inkrementi/1 otacka O Inatka indexu o Vjstupni signal sin/cos 1V,

HIWIN.

Motion Control & Systems
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Polohovaci systémy
Rada TMS

Rozméry HIWIN rotacni osy TMSO Mk

(Hodnoty, viz tabulka 3.1)
Fr ) Fa

117,5 + 0.3

D24H7
Rotacni dutd hfidel

6-M5 x 0.8P x 10DP
P.C.D 960
(Pipojovaci zévit rotoru)

45.5

Home pozice
Inatka

2-P9H7 x 2.1DP
pro stredici pouzdro

6-M6 x 1P x 9DP 6 x 60° = 360°
P.C.D 990
(PFipojovaci zévit statoru )

Pfipojeni matoru
(konektor M17)

Pripojeni enkodéru
(konektor M17) [

Pohled X
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Polohovaci systémy

Rada TMS

3.3.2 Technicka data TMS1

Krivky zévislosti momentu na rychlosti (pro napéti na DC sbérnici: 560 VDC)

40

3+
30
25
20+
15
10

Moment [Nm]

-eeT)

—_—Tc

hi

U[] 200 400

600 800

Rychlost [rpm]

Tabulka 3.2 Technicka data HIWIN rotacni osy TMS1

00000000 [symb THS14 ThS18

Technicka data rotacni osy
Spickovy moment (po dobu 1 sec.)
Trvaly moment

Klidovy moment

Moment setrvaénosti rotacni ¢asti
Hmotnost

Max. axialni zatiZeni

Max. radidlni zatiZeni

Max. moment zvratu

Jmenovité otacky (pii 400 VAC, 30 % duty cycle)

Pfesnost

Opakovatelnost

Obvodové hazeni

Celni hazeni

Vyska

Tida ochrany

Technicka data motoru
Spitkovy proud (po dobu 1 sec.)
Trvaly proud

Motorova konstanta

Odpor vinuti"

Indukénost motoru”
Electricka asova konstanta
Momentova konstanta
Napétova konstanta

Pocet pol

Tepelny odpor

Tepelna ¢asova konstanta
Tepelna ochrana

Max. napéti na DC shérnici

Moment [Nm]

—

P R

3

Sl =

an

=

=

n

80

M0t
60
50 |
Wl
0t
2

10

-eeT)

—_—Tc

[][] 200

Nm
Nm
Nm
kgm?
kg

N

N

Nm
1/min
arc sec
arc sec
mm
mm
mm

A

eff

Nm/NW
Q

mH

ms
Nm/A,,

V. Jrad/s)

°cw

N

v

400
Rychlost [rpm]

30

10

7
0.0065

3700

1700

60

600

+ 45/ 107
+3

0.03

0.03

120

[P40

12

4

1.0
39
140
3.6
2.50
1.2
2
0.80
2,290
PTC SMN 100
600

Vsechny (daje v tabulce (mimo rozméri motoru) jsou v toleranci + 10 % pii teploté okoli 25 °C

' Mezi fézemi
2'S mapovanim chyb

Technické data enkodéru D (opticky, inkrementalni)

O 7,226 inkrementi/1 otacka

HIWIN.

Motion Control & Systems

O Inacka indexu

o Vystupni signal sin/cos 1V,,

600

800

60
20
14
0.0075
9.5

500

6.5
26.0
40
5.00
L4

0.48
2520
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Polohovaci systémy
Rada TMS

Rozméry HIWIN rotacni osy TMS1 Mk
(Hodnoty, viz tabulka 3.2)
Fr > Fa
299
| |

H+0.3

6x60°=360°

(35 H7
Rotacni dutd hridel

6-Mé6 x 1P x 9DP
P.C.D 960
(Pipojovaci zévit rotoru )

ifa

——
N\
h
(09 H7 x 21DP
24

45.5

pro stredici pouzdro

2-@5H7 x 7DP
P.C.D 948

8-M6 x 1P x 12DP 8 x 45°=360°
P.C.D 9142
(Pripojovaci zavit statoru ) 2-@5H7 x 7DP

P.C.D @142

Pfipojeni motoru
(konektor M17)

Pfipojeni enkodéru
(konektor M17)

Pohled X
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Polohovaci systemy
Rada TMS

3.3.3 Technicka data TMS3

Krivka zévislosti momentu na rychlosti (pro napéti na DC sbérnici 560VDC)

100 150 200
===Tp ===Tp|  peee-- ——== ==-T
oy ] . — T 180f “ —_
E flbemm e Lo £ 0t KN St AN
= N TMS34 = TMS38 s = S\ TMS3C
s 4k ' S 4L S s g0f N
=0 ' = = wr
0 0 oL
0 200 400 600 800 1,000 0 100 200 300 400 500 0 100 200 300 400
Rychlost [rpm] Rychlost [rpm] Rychlost [rpm]

Tabulka 3.3 Technicka data HIWIN rotacni osy TMS3

Technicka data rotacni osy

0000000 [lsymbolfsednotkafrmsa  Jrwsss  frmsac |
 Technickd data rotatniosy |

Spickovy moment (po dobu 1 sec.) T Nm 60 120
Trvaly moment T, Nm 20 40
Klidovy moment T, Nm 14 28
Moment setrvaénosti rotacni €asti J kgm? 0.020 0.026
Hmotnost M, kg 2 26
Max. axialni zatiZeni F N 8000

Max. radialni zatizeni F N 6500

Max. moment zvratu M, Nm 240

Jmenovité otacky (pii 400 VAC, 30 % pracovniho cyklu) n 1/min 700 450
PFesnost arcsec 25/« 107
Opakovatelnost arcsec =25

Obvodové hazeni mm 0.05

Celni hazeni mm 0.05

Vyska H mm 150 190
Tida ochrany IP40

180
60
42
0.035
32

300

230

Technicka data motoru

Spickovy proud (po dobu 1 sec.) l ” 10.2

Trvaly proud I, A 34

Motorova konstanta K, NmAW 18 28
Odpor vinuti" R, Q 75 12
Indukénost motoru” L mH 34.60 h3.6
Electricka asova konstanta T, ms b6 bb
Momentova konstanta K, Nm/A, 6 12
Napétova konstanta K, V,Jlrad/s) 3 6
Pocet pold 2p 27

Tepelny odpor R, °C/W 0.73 0.4
Tepelnd Casové konstanta T, s 2,020 2130
Tepelnd ochrana PTC SNM 120
Max. napéti na DC sbérnici v 600

Vsechny (daje v tabulce (mimo rozméri motoru) jsou v toleranci + 10 % pii teploté okoli 25 °C
' Mezi fézemi
2'S mapovanim chyb

Technické data enkodéru D (opticky, inkrementalni)
O 7,226 inkrementli/1 otdcka O Inatka indexu o Vjstupni signal sin/cos 1V,

HIWIN.

Motion Control & Systems

36
171
84.4
49

0.32
2170
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Polohovaci systémy
Rada TMS N\

Rozméry HIWIN rotacni osy TMS3 Mk

(Hodnoty, viz tabulka 3.3)
Fr 3 Fa

P12 H7 x 2.1DP
pro stfedici pouzdro

Pfipojovaci zavit rotoru
8xMé x 9DP
Inacka
Referencni pozice
@
o~
T & 8
PR % —| N
s ISR ST
8, N
/s
3600/
@12 H7 x 2.1DP

pro stfedici pouzdro

P12H7 x 2.1DP
pouzdro

Rotaéni dutd hfidel
Pfipojeni enkodéru
_ (konektor M17)

— Pfipojeni matoru
=l || (konektor M17)

P12H7 x 21DP
pro stredici pouzdro

Pohled X
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07-0918-C7 HIWIN S.R.0., MOTION@HIWIN.CZ, WWW.HIWIN.CZ



Polohovaci systemy
Rada TMS

3.3.4 Technicka data TMS7

Krivka zévislosti momentu na rychlosti (pro napéti na DC shérnici 560 VDC)

200 " 30 = 500 —— m— =
_ L1 - —_T W0 e e emy A 400 ‘\\ Te
Emt ™ £ mt I8 EgE ~
= SoTMsTE | S s TsTeL | = S, THsTC
S 8 . S 1200 K s 00| ~
= 0T = 00F =

0 0 0

0 80 160 240 320 0 100 200 300 400 500 0 20 40 60 80 100

Rychlost [rpm] Rychlost [rpm] Rychlost [rpm]

Tabulka 3.4 Technicka data HIWIN rotacni osy TMS7

| 0000000 [symbolvednotkalrwsra  JrMs7eL  Jiwsrc |
[ Technickd data rotatniosy |

Technicka data rotacni osy

Spickovy moment (po dobu 1 sec.) T Nm 150 450
Trvaly moment T, Nm 50 150
Klidovy moment T, Nm 3 105
Moment setrvacnosti rotacni ¢asti J kgm? 0.152 0.261
Hmotnost M, kg 39 61.5
Max. axialni zatiZeni F N 8,000

Max. radialni zatizeni F N 6,500

Max. moment zvratu M, Nm 360

Jmenovité otacky (pi 400 VAC, 30 % duty cycle)  n 1/min 290 400 80
Presnost arcsec  +2b/x102

Opakovatelnost arcsec  +25

Obvodové hazeni mm 0.05

Celni hazeni mm 0.05 (volitelné 0,01)

Vyska H mm 160 240
Tfida ochrany P40 (volitelné IPgb)

Spickovy proud (po dobu 1 sec.) Ip Ay 10.2 20.4 10.2
Trvaly proud I Ay 3.4 6.8 3.4
Motorova konstanta K, NmAW 39 5.0 7.7
Odpor vinuti" R, Q 12.9 43 29
Indukénost motoru” L mH ) 19 145
Electricka asova konstanta T, ms 43 b 50
Momentova konstanta K, Nm/A, 17 12.8 b1
Napétova konstanta K, V. Jradls) 9.8 T4 295
Pocet pold 2 44

Tepelny odpor R, °C/W 0.42 0.19
Tepelna ¢asova konstanta Ty S 2,230 2,350
Tepelnd ochrana PTC SNM 120

Max. napéti na DC sbérnici Vv 600

Vsechny (daje v tabulce (mimo rozméri motoru) jsou v toleranci + 10 % pii teploté okoli 25 °C
' Mezi fézemi
2'S mapovanim chyb

Technické data enkodéru D (opticky, inkrementalni)
O 11,152 inkrementd/1 otacka O Inatka indexu o Vjstupni signal sin/cos 1V,

HIWIN.
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Polohovaci systémy
Rada TMS N\

Rozméry HIWIN rotacni osy TMS7

(Hodnoty, viz tabulka 3.4)
Mk

) /—\ §

u
i
,
@12H7x2.6DP Pfipojovaci zévit rotoru
pro stfedici pouzdro 8xM8x16DP

Referenéni pozice

?300
3190:0.1
B104H7x 16DP |

P12H7x2.6DP
pro stfedici pouzdro

@12H7 x 2.6DP
pro stredici pouzdro

Rotaéni duté hridel

Pripojeni enkodéru
(konektor M17)

Pfipojeni matoru
(konektor M17)

Pfipojovaci zavit statoru
9xM8x 16DP

@12H7x2.6DP
pro stfedici pouzdro

300

Pohled X
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Polohovaci systémy
Rada TMN

4. HIWIN rotacni osy TMN

4.1 Vlastnosti rotaénich os TMN

Obzvlasté ploché a lehké, pfesné rotani osy fady TMN jsou vhodné pro vSechny
aplikace, ve kterych je potfeba vysoka tuhost a pfesnost spolu s nejmensimi moznymi
rozméry. Mezi typicke oblasti pouZiti patfi vyroba LED diod, solémich clénki

a polovodici. Bezidrzbové rotacni osy TMN vyuZivaji presné loziska a optické
odméFovani pro dosazeni velmi vysoké presnosti a opakovatelnosti polohovani.

Kli€ové vlastnosti:

O Bezvile a s vysokou dynamikou
o Velmi plochd konstrukce

O Integrované optické odméfovani

Typicke aplikace:

o Vyroba a testovani LED diod

o Produkce soldmich paneld

o Vyroba polovodicowych soucastek

4.2 Objednaci kéd pro rotacni osy TMN

Er'.l N 1 IF
Torzni motor Odméfovaci systém:

Typ: E: Encoder

N: Kompletni rotacni osa, Vlyska rotoru [mm]:
plochd konstrukce 110

Vg priimér [mm]: g gg

b 118 '

7. 180

9: 230

HIWIN.

Motion Control & Systems
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Polohovaci systemy
Rada TMN

4.3 Technicka data TMN

4.3.1 Technicka data TMN42

Kivka zavislosti momentu na rychlosti (pro napéti na DC sbérnici: 320/560 VDC)

5.0 =
TS ----r To
£ 30} ETMNAZ
2200 !
=0T

0

0 200 400 400 800 1,000

Rychlost [rpm]

Tabulka 4.1 Technicka data HIWIN rotacni osy TMN42

[ 00 [symbotfsesnotkafrew;. 00|

Technicka data rotacni osy

Spickovy moment (po dobu 1 sec.) T Nm 42
Trvaly moment 1, Nm 1.4
Klidovy moment T, Nm 0.98
Moment setrvacnosti rotacni ¢asti J kgm? 0.003
Hmotnost M, kg A
Max. axialni zatizeni F, N 600
Max. radialni zatizeni F N 600
Max. moment zvratu M, Nm 30
Jmenovité otacky (pfi 400 VAC) n 1/min 700
Presnost arcsec  x4b
Opakovatelnost arcsec 25
Obvodové hazeni mm 0.03
Celni hazeni mm 0.03
Vyska H mm 45
Tfida ochrany [P40
Spickovy proud (po dobu 1 sec.) L A, 45
Trvaly proud l, " 15
Motorova konstanta K, NmAW 04
Odpor vinuti" R, Q 459
Indukénost motoru L mH 8.18
Electricka asova konstanta T, ms 1.78
Momentova konstanta K, Nm/Aeff 0.97
Napétova konstanta K, V. Jlradfs) 0.56
Potet poli i) 16
Tepelny odpor R, °C/W 4.84
Tepelnd Casové konstanta T, S 1170
Tepelnd ochrana PTC SNM 100
Max. napéti na DC sbérnici v 600
Vsechny Gdaje v tabulce (mimo rozmérii motoru) jsou v toleranci + 10 % pii teploté okoli 25 °C

U Mezi fézemi

Technicka data enkodéru (Opticky, incrementalni)

O 2,048 inkrementli/1 otcka O Inatka indexu o Vjstupni signal sin/cos 1V,

POLOHOVACI SYSTEMY - ROTACN{ 0SY
HIWIN S.R.0., MOTION@HIWIN.CZ, WWW.HIWIN.CZ
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Polohovaci systémy
Rada TMN

Rozméry HIWIN rotacni osy TMN42
(Hodnoty, viz tabulka 4.1)

(145.5)

| 86 h7

0118

4-@6.6 prichod; @11 x 11DP

108

(Uchyceni statoru)

92

2-@5 H7 prichozi

(12 prachozi

@5H7 x 7DP; PCD 75

Pripojeni enkodéru

Pripojeni motoru
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\ Znacka

Ref. pozice

HIWIN.
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6-M5 x 0.8P x 8DP; PCD 75
(Zavit uchyceni rotoru)
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Rada TMN

4.3.2 Technicka data TMN71

Krivka zavislosti momentu na rychlosti (pro napéti na DC shérnici: 320/560 VDC)
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Tabulka 4.2 Technicka data HIWIN rotacni osy TMN71

| Lsymbotfsednotka[ MNT1
Technicka data rotacni osy

Spickovy moment (po dobu 1 sec.) T Nm (N
Trvaly moment 1, Nm 37
Klidovy moment T, Nm 259
Moment setrvaénosti rotacni ¢asti J kgm? 0.008
Hmotnost M, kg 3b
Max. axialni zatiZeni F N 1,000
Max. radialni zatizeni F N 1,000
Max. moment zvratu M, Nm 50
Jmenovité otacky (pfi 400 VAC) n 1/min 600
Pfesnost arcsec  x4b
Opakovatelnost arcsec 2.5
Obvodové hazeni mm 0.03
Celni hazeni mm 0.03
Vyska H mm 50
Ttida ochrany [P40
Spitkovy proud (po dobu 1 sec.) L A, 10.2
Trvaly proud l, A 34
Motorova konstanta K, NmAW 06
Odpor vinuti" R, Q 202
Indukénost motoru” L mH 9.02
Electricka asova konstanta T, ms 41
Momentova konstanta K, Nm/A, 1.09
Napétova konstanta K, V,Jlrad/s) 0.63
Pocet pold i) 16
Tepelny odpor R, °C/W 1.95
Tepelnd Casové konstanta T, S 1,420
Tepelna ochrana PTC SNM 100
Max. napéti na DC sbérnici Vv 600
Vsechny (daje v tabulce (mimo rozmérii motoru) jsou v toleranci + 10 % pii teploté okoli 25 °C

U Mezi fézemi

Technicka data enkodéru (Opticky, incrementalni)
O 2,048 inkrementt/1 otécka o Inatka indexu

o Vystupni signal sin/cos 1V,
POLOHOVACI SYSTEMY - ROTACN{ 0SY
HIWIN S.R.0., MOTION@HIWIN.CZ, WWW.HIWIN.CZ
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Polohovaci systémy
Rada TMN

Rozméry HIWIN rotacni osy TMN71
(Hodnoty, viz tabulka 4.2)

Mg
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@35 prichozi

4-06.6 prichod; @11 x 7DP
(Uchyceni statoru)

2-@6 H7 prichozi

@5 H7 x 7DP; PCD 160

Pripojeni enkodéru

Pfipojeni motoru

120

140

Ref. pozice

HIWIN.

Motion Control & Systems

6-M5 x 0.8P x 8DP; PCD 160
(PFipojovaci zévit rotoru)
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4.3.3 Technicka data TMN93

Krivka zavislosti momentu na rychlosti (pro napéti na DC shérnici: 320/560 VDC)
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Tabulka 4.3 Technicka data HIWIN rotacni osy TMN93

| ]symbot]ednotka] TMns3
Technicka data rotacni osy

Spickovy moment (po dobu 1 sec.) T Nm 39.6
Trvaly moment 1, Nm 132
Klidovy moment T, Nm 9.24
Moment setrvaénosti rotacni ¢asti J kgm? 0.012
Hmotnost M, kg 75
Max. axialni zatiZeni F N 1,000
Max. radialni zatizeni F N 1,000
Max. moment zvratu M, Nm 50
Jmenovité otacky (pfi 400 VAC) n 1/min 500
Pfesnost arcsec  x4b
Opakovatelnost arcsec 2.5
Obvodové hazeni mm 0.03
Celni hazeni mm 0.03
Vyska H mm 55
Ttida ochrany [P40
Spitkovy proud (po dobu 1 sec.) L A, 10.2
Trvaly proud l, A 34
Motorova konstanta K, NmAW 15
Odpor vinuti" R, Q 43
Indukénost motoru” L mH 232
Electricka asova konstanta T, ms b4
Momentova konstanta K, Nm/A, 39
Napétova konstanta K, V,Jlrad/s) 2.26
Pocet pold i) 2
Tepelny odpor R, °C/W 1.01
Tepelnd Casové konstanta T, S 1780
Tepelna ochrana PTC SNM 100
Max. napéti na DC sbérnici Vv 600

Vsechny (daje v tabulce (mimo rozmérii motoru) jsou v toleranci + 10 % pii teploté okoli 25 °C

U Mezi fézemi

Technicka data enkodéru (Opticky, incrementalni)
© 3,600 inkrementt/1 otacka o Inatka indexu

07-0918-CZ

o Vystupni signal sin/cos 1V,
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Polohovaci systémy
Rada TMN

Rozméry HIWIN rotacni osy TMN93
(Hodnoty, viz tabulka 4.3)
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Vzhledem k neustalému vyvoji vyrobkl jsou uvedené technické Gdaje nezavazné.
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