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LINEARNI

MODULY KK

Linearni moduly KK jsou kompaktni
moduly s kulickovymi Srouby a pri-
rubou motoru. Pro rizné varianty
motord se ke kazdé velikosti moduly
dodavaji mezipriruby v rdznych pro-
vedenich. Matice v modulech jsou
vzdy predepnuté a nevykazuji zadnou
axialni vuli. Provedeni kuli¢ckového
srouby je ve dvou provedenich podlec
tridy presnosti modulu. U presnosti
P jsou pouzivany brousené kulickové
Srouby a u tridy C valcované Srouby.
Dle charakteru pracovniho prostredi
lze zvolit provedeni modulu s kryto-
vanim.
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Polohovaci systémy
Linearni moduly KK

1. Vlastnosti KK-moduli

o

Moduly pro polohovéni - KK linedrni moduly s kulickovym Sroubem zn. HIWIN jsou univerzalng pouZitelné a jsou vhodné jako stavebné uceleny
modul pro rlizné druhy polohovani.

Stihlé a lehkeé - diky své kompaktnosti, $tihlé stavby a nizké hmotnosti jsou KK moduly pouZivény tam, kde jsou problémy s mistem a kde je potfeba dét lehkou
kompaktni osu.

Prizplsobivy - dle vnéjSich podminek je mozno doddvat KK moduly s krycimi méchy nebo plechovymi kryty.

Nosny profil a vozik jsou ocelove s antikorozni povrchovou ochranou

1.1. Skladba linearnich moduli

Pevné loZisko
Pojistna matice

Kulickovy Sroub

Vozik s integrovanou
kulickovou matici

Tésnéni

Vratny systém Pfiruba pro pohon

Valivé loZisko
e Kyt ofiska

Nosny profil (ocel)

Koncové tésnéni
Maznicka

Koncova

deska

HIWIN.

Motion Control & Systems



Polohovaci systémy
Linearni moduly KK

2. Objednaci kod pro linedrni modul
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N : N o oo N : N

%1

KK-Modul

\

Vybava

0 = pouze KK-modul
2 =s motorem

\
Provedeni

40,50, 60, 86, 100

\

Stoupani [mm]
KK 40: 1

KK 50: 2

KK 60: 5,10
KK 86: 10, 20
KK 100: 20

\

Trida presnosti
P = presnd

C = normdlni

\—\
L Koncové snimace
) 0 - bez koncového
Kryti snimate
0 = bez kryti $ - s koncovymi
B = kryci méch snimai

C = hlinikovy kryt

Brzda
0 = bez brzdy
B = s brzdou

Typ motoru

FO...F4 = bez matoru
M1 = krokovy motor
M2 = servapohon

Pocet voziki na ose
1

— 7
Typ voziku
A= normélni
Délka pojezdové drahy [mm] $ = kratky

KK40: 100, 150, 200

KK50: 150, 200, 250, 300

KKa0: 150, 200, 300, 400, 500, 600
KKB6: 340, 440, 540, 640, 740, 940
KK100: 980, 1080, 1180, 1280, 1380
KK130: 980, 1180, 1380, 1680
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3. Technicka data

3.1. Maximalni rychlosti

Typ Stoupani kul. Sroub
[mm

KK40

KK50

KK60

KK60

KK86

KK86

KK100

KK130
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|
1 [mm]
01 100
01 150
01 200
02 150
02 200
02 250
02 300
05 150
05 200
05 300
05 400
05 500
05 600
10 150
10 200
10 300
10 400
10 500
10 600
10 340
10 440
10 540
10 640
10 740
10 940
20 340
20 440
20 540
20 640
20 740
20 940
20 980
20 1080
20 1180
20 1280
20 1380
25 980
25 1180
25 1380
25 1680

190 190
190 190
190 190
m m
m m
m m
m m
550 0
550 0
560 0
560 0
550 0
340 340
1100 o
1100 )
1100 1
1100 )
1100 )
6 6
740 520
740 520
740 520
740 520
740 520
10 130
1480 1050
1480 1050
1480 1050
1480 1050
1480 1050
1120 70
1120 800
980 800
750 750
510 510
440 440
1120 800
1120 800
830 800
550 550
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3.2. Dovolené namahani

Indzornéni plisobeni statickych momentii u KK-moduli

K o m— 2
\/ 1‘p 1?1 \]

Dovolené namahani KK-moduld

I o W T T ) 0 T
I ) ) I Y O s I ) I

Kulickovy Sroub

Jmenovity primér [mm] 8 8 12 12 12 12 15 15 15 15 20 20 25 25
Stoupani [mm] 1 2 5 5 10 10 10 10 20 20 20 20 25 25
Dynamicka tinosnost [N] 735 2136 3744 3377 2410 2107 7144 6429 4645 4175 7046 4782 7897 7052
Staticka dnosnost [N] 1538 3489 6243 5625 3743 3234 12642 11387 7655 6889 12544 9163 15931 14352
Linedrni vedeni

Dynamicka  standardni vozik A 3920 8007 13230 13230 13230 13230 31458 31458 31458 31458 39200 39200 48101 48101
tnosnost [N]  kratky vozik S = = N1 ni3 73 ni3 = = = = = = = =
Statickd standardni vozik A 6468 12916 21462 21462 21462 21462 50764 50764 50764 50764 63406 63406 84829 84829
tnosnost [N]  kratky vozik S - - 11574 11574 11574 11574 - - - - - - - -
Dovoleny standardni vozik A1 33 116 152 152 152 152 622 622 622 622 960 960 1536 1536
staticky standardni vozik A2 182 278 348 348 348 348 3050 3050 3050 3050 4763 4763 7350 7350
moment Mx  kratky vozik S1 - - 72 72 72 72 - - - - - - - -
[Nm] krétky vozik S2 - - 205 205 205 205 - - - - - - - -
Dovoleny standardni vozik A1 33 116 152 152 152 152 622 622 622 622 960 960 1536 1536
staticky standardni vozik A2 182 278 348 348 348 348 3050 3050 3050 3050 4763 4763 7350 7350
momentMy  kratky vozik S1 - - 72 72 72 72 - - - - - - - -
[Nm] kratky vozik S2 - - 205 205 205 205 - - - - - - - -
Dovoleny standardni vozik A1 81 222 419 419 419 419 1507 1507 1507 1507 2205 2205 3885 3885
staticky standardni vozik A2 162 Lhd 838 838 838 838 3014 3014 3014 3014 4410 4410 7770 7770
momentMo  krdtky vozik S1 — - 241 241 241 241 - - - - - - - -
[Nm] kratky vozik S2 - - 482 482 482 482 - - - -

* P =Presny KK-modul
** € = Normélni KK-modul
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3.3. Presnost

Presnost KK-moduli

Provedeni

KK40

KK50

KK60

KK86

KK100

KK130

* P =Presny KK-modul
** (= Normalni KK-modul

HIWIN.
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Délka pojezdové drahy
[mm]

200

200
250
300
150
200
300
400
500
600
340
440
540
640
740
940
980
1080
1180
1280
1380
980
1180
1380
1680

+0,003
+0,003
+0,003
+0,003
0,003
+0,003
+0,003
+0,003
+0,003
+0,003
+0,003
+0,003
+0,003
+0,003
+0,005
+0,005
+0,005
0,005
+0,005
+0,005
+0,005
+0,005
+0,007

0,01
+0,01
0,01
0,01
+0,01
0,01
+0,01
+0,01
+0,01
+0,01
+0,01
+0,01
+0,01
£0,01
0,01
£0,01
0,01
0,01
£0,01
+0,01
+0,01
+0,01
+0,01
+0,01
+0,01
+0,01
£0,01
0,012

250
170
170
200
230
250
250
250
250
270

Opakovana presnost Presnost Rovnobéznost vedeni Rozbéhovy moment
[mm] [mm] [mm] [Nmm]

100
100
100
100
100
100
120
120
120
150
150
150
150
150
180
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4. Rozméry KK-modulli

4.1. Modul KK40

KK40-modul bez krytovani

58 4-M3x0.5Px4.5DP
25 33 2xn-@3.4Thru, @6.5x3DP
2%2-M2.6x0.45Px4DP 20
10x1.2DP 5
26 /1 i
18 ! / ¢ }
@ — & LS ¢ L]
= © I ol [$1HD O
° q 77:75777 | i | I IE, _ $
« L / - 3 —_— _— ©
S R o S I % bk @ O]e L
EH & !
18 11 i // i !
40 1 5.M2.6x0.45x4.5DP 6
A-A Rail Length
L1
49
PCD29 4-M3x0.5Px6DP 12 25
14.5
T 0 A 8]
) AN »
0 g Né /\o" il [ %
3|z = 4o i i i
N ‘1 F‘ 1 ~ -
oo K Sl - R N = —— | —— I| ViewB
I~ o| @ga\ /ﬁé&r\? N H¢ — 7i — — L & 8
—= O’L /L | - R,
LH //// T L T o |
View B ! o s
(n-1)x60

Rozméry a hmotnost KK40-modulu bez zakrytovani

Dékapojerdové | Cellovidelia | Mawztvinloml | | tmomostlgl |
100 159 36 - 20 2

0.48 -
150 209 86 34 15 3 0.60 0.67
200 259 136 84 40 3 0.72 0.79
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KK40-modul s hlinikovym krytovanim

58
33 2x2-M3x0.5Px4DP
20 -4-M4x0.7Px14DP
25 6
2x2-M2.6x0.45Px4DP B Z;n-03.4Thru,®6.5x3DP
4515 I © 1 t} - I~
5 ¢ - el :
r——-‘35 ) F”*@ * ******* e - 2 S _
7
ik ﬁ | T T ﬁ ", © ©
IR0 i -3
S oA B0 -
)| o@ 1
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18 | 11
40 L1
A-A 49
10 12 25
A 14.5
PCD29 4-M3x0.5Px6DP A 2
T fF — — — : =
ST 7 I 1-ee o
h =2 - i — — QN
85 / N&;: 5 e ﬂ,ffffa’:ﬂ_\ S— N Z| ViewB
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23‘ @Q& 47 oj [ /| | S
SIS S N i T 1 A —
r * ! =

(n-1)x60

Rozméry a hmotnost KK40-modulu s hlinikovym krytovani

Dlkapoendows | Colloviglea | Maxavinlmml | | tmooosthgl |
iy I L [ ][
100 159 36 - 20 2

0,55 -
150 209 86 34 15 3 0.68 0.76
200 289 136 84 40 3 0,82 0.89
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KK40 - pfipojovaci pfiruby

KK&0 - pfiruba FO KK40 - pfiruba F1
49
12 25
14.58 PCD29 ~ 4-M3x0.5Px6DP 49 8.5 s 4-M4x0.7Px8.5DP ,PCD46
Ly RS i/ ‘ — | & g \s
Ny o Y [ P (&
ST A LR :=muurglce
\ & m]
— B TS g el — B S g
, = =} g /¥
KK40 - pfiruba F2 KK40 - pfiruba F3
49 88 . 4-M3x0.5Px8.5DP PCD45 49 LA 31 4-@34Thr,
~ D 6x3.5DP
| I ”2{ & il C @’E
o I 4-M3x0.5PxThru
=114 B ﬂfﬁ @ =114 7773§§§§ . ﬁﬁg
N
— B 2 . — AL Y
I o ¥ @ @9}
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4.2. Modul KK50

KK50-modul bez krytovani

74
2xn-@4.5Thru, - 47
@ 8x4DP ‘ 30
’<—>
2x2-M2.6x0.45Px4DP 15x1.3DP 4-M4x0.7Px6.5DP
‘ e ‘ 7 / e Y 1
<+ e © | o | &1 & -
. S e @ a@ e .
Q -9 qﬂ - - - o = ~ _—— AT T2
o &+ [ [
e e o) “&lesetl 8T )
Fil / il
17
Lﬁ,f 12.5 ‘ 2-M3x0.5Px4DP 5.7
50 | K e
Rail Length
A-A
L1
60
4-M3x0.5Px6DP 14, 34
PCD33 A
— 10 10
~
] B A LE &
0 TEE——T TS T Views
o © ! 8 === = = = = — = o — N
o e I , ¢ il 4 8
k2 A ! 12 ) o 12 [T
? 17

(n-1)x80

Rozméry a hmotnost KK50-modulu bez krytovani

Délka pojezdové drahy | Celkova délka L1 Maxmalm zdvih [mm] m m -
[mm] [mm] mm--mm_

150 70 - 2

200 270 120 55 2[] 160 3 1,2 14
250 320 170 105 45 160 3 1.4 1,6
300 370 220 155 30 240 4 1,6 1.8
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KK50-modul s hlinikovym krytovanim

2x2-M2.6x0.45Px4DP 2xn-@4.5Thru,
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L

. @8x4DP 74 4-M4x0.7Px10DP
55
47
| 45 ‘
. Ne—=I" -
_ <
i i 3
T i 2
(=] |1 <
NEER ECEh B
L [itad Ml
5.7
25 125
50 Rail Length
A-A L1
60
4-M3x0.5Px6DP 14,34
PCD33 A 16.5
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- ~
G,
= 7 ve | T I View B
© —— —| il Q ew
g 19 8 g
g 3 I j BT . - - - _ _ + B S
/ ,
Y A i ey oz i o7 i
f Y ’
A
View B 80 =

(n-1)x80

Rozméry a hmotnost KK50-modulu hlinikovym krytovanim

Délka pojezdové drahy | Celkova délka L1 MaX|maln| zdvih [mm] mm-
[mm] [mm] -mm-m

= 2
20[] 27[] 120 55 2[] 160 3 1,3 15
250 320 170 105 45 160 3 1,6 1.8
300 370 220 155 30 240 4 18 2,0
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KK50 - pfipojovaci pfiruby

KK50 - pfiruba FO KK50 - pfiruba F1
60
& 16A534 PCDss 4-M3x0.5Px6DP 60 8.5 PCD46 4-M4x.7Px8DP
] :
i = %, | = %
¥ - \< ¥
=0 i S b [ \ E—— 1| 3|9 [
8 ol ¥ \\ ki 2 i a0 \ Z
— ] L] TN o I S -+ ® £ I
m‘ Y ~— &
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60 8.5 | 4) 4-B3.4Thru,
A PCD45_ 4-M3x.5Px8DP 60 7 3 At
e % . : :
v 17 s /‘ i T e @ 4-M3x.5Px7Thru
[——] s2lg —l | N o
3 é ﬁ L Z i i § P ¢ {} +
1 F----- F- - ;ﬁ‘_ i@ D ] - - [ -
¥ L P ®
KK50 - pfiruba F4 KK50 - pfiruba F5
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35 35
53;_,7,,,,&%@ —d (] §E .
8 g g Tl EE—— |1 84385
KK50 - pfiruba F6 KK50 - pfiruba F7
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|35 35

| k|

I
|
T
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|
T
|
@22
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4.3. Modul KK60

KK60-modul bez krytovani, standardni vozik

82

51 4-M5x0.8Px8DP
30 2xn-D5.5Thru
2xm-M2.6x.45Px4DP. 15x1.5DP @ 9.5x4.7DP
/1
= 1 B
— @ &gt &
[ an) & 1 A . I = — —
3 NP - # e B
Nl | T ——— S
= wiNN
T 1 & | @9l Te] P&
30 |15 /!
60 ' 2-M2.6x.45Px3DP' 6
K G
A-A Rail Length
L1
PCD40 4-Mé4x.7Px8DP 59
18.5 305
15.5
= o e
B\ A g
2 AT —— T
Fo o L\ ¢ g —————— f i — H = 8| Vewe
2 3, i 12 )
&) >~ $NY M /) ; M
P [ 4-maxspxeop W [0 ‘ e
. o T
View B A
100 G
(n-1)x100

Rozméry a hmotnost KK60-modulu bez krytovani, standardni vozik

Délka pojezdové drahy | Celkovadélkall | Maximalni zdvih [mm] [ Hmotnostlkg]l |
[mn] om] [ vak 1] vorikZ vokh | voukAZ
150 220 60 - 25 100 15 -

2 2
200 270 110 = 50 100 2 2 1.8 =
300 370 210 135 50 200 3 2 2,4 2,7
400 470 310 235 50 100 4 4 3,0 33
500 570 410 335 50 200 5 3 3,6 39
600 670 510 435 50 100 6 6 4,2 46
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KK60-modul bez krytovani, kratky vozik

59
F“““Eg“““’ 2-M5x0.8Px8DP
2xm-M2.6x.45Px4DP 14 2xn-@5.5Th
XN- . ru
10x1.5DP @ 9.5x4.7DP
42 [ r// [
30 + T
— @& e
I ] ” I  E—
MEl | e T *8‘
Q U - I S — i
= ol |& i
T 19 @ I & 81|
3 |15 /] I
50 ) 2-M2.6x.45Px3DP 6
P G
A-A Rail Length
L1
PCD40 4-M4x.7Px8DP 5
185 305
15.5
. % 11 9
\% %o | A %
w
R Ry o e i D N =Tt s
ol |® & * :% — i T 1 — :l - 1
o\ s/ O SN o M ! | M / *
- T 1 [N
b Lamaxspxeop e A He
View B =
100 G
(n-1)x100

Rozméry a hmotnost KK60-modulu bez krytovani, kratky vozik

Délka pojezdové drahy | Celkova délka L1 Maximalni zdvih [mm]
[mm] [mm] [ vozikS1 |  vozik S2
150 220 85 34 25 100

200
300
400
500
600

HIWIN.
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270
370
470
570
670

135
235
335
435
535

84 50
184 50
284 50
384 50
484 50

100
200
100
200
100

oS O B L NN

o W BN NN

1.4
1,7
23
29
35
4]

1,6
19
25
31
37
43
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KK60-modul s hlinikovym krytovanim, standardni vozik

4-M5x0.8Px8DP

54
74 30 2xn-@5.5Thru
64 2xm-M2.6x.45Px4DP | | @9.5x4.7DP
62 . o ++ &
| — 7 T3
~ T b _TCe R
L @ \: _ >+ 7”"7 - L
el TS SEpy ek
9 sl B ) slol 1@ Il &
1] EJ A — VS Syl
Yn Th 77777i*/[777\7
30 |15 &
60
2x2-M2.6x0.45Px4DP
A-A | K
Rail Length
L1
PCD40 4-M4x.7Px8DP 59
185, 305
A 155
_ 5 - o e
\a "" | E
" A i g
4 // = =
.l | 2 1 g ] —— - Q| ViewB
o\ 4 ~ & ¢ // s 1 Q
" 4-Max 5PxeDP e /) o : T
L
View B A
100 G
(n-1)x100

Rozméry a hmotnost KK60-modulu s hlinikovym krytovanim, standardni vozik

Délka pojezdové drahy | Celkova délkall | Maximalni zdvih [mm] [ Hmotnost[kg] |
[ [mm] [vork AT ] vorikAZ oAl | vorkAZ |
150 220 60 - 25 100

2 2 1,7 -
200 270 110 = 50 100 2 2 21 =
300 370 210 135 50 200 3 2 27 30
400 470 310 235 50 100 4 4 33 3,6
500 570 410 335 30 200 3 3 39 4,2
600 670 510 435 50 100 6 6 4,6 50
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KK60-modul s hlinikovym krytovanim, kratky vozik

©
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Rozméry a hmotnost KK60-modulu s hlinikovym krytovanim, kratky vozik

Délka pojezdové drahy | Celkova délka L1 Maximalni zdvih [mm]
[mm] [mm] [ vozikS1 |  vozik S2
150 220 85 34 25 100

200
300
400
500
600
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270
370
470
570
670

135
235
335
435
535

84
184
284
384
484

50
50
50
50
50

100
200
100
200
100

o~ Ul B~ W NN

oS W NN

16
19
25
31
37
44

View B

1.8
21
2,7
33
39
46
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KK60-modul s krytovanim méchem

i ST T
S |= i
e é

i

@
@
& &
o®
@
@

Rozméry a hmotnost KK60-modulu s krytovanim méchem

Délka pojezdové drahy Maximalni zdvih [mm]
[mm] vozik Al
150 45 17

200 77 21
300 151 2,7
400 230 33
500 300 39
600 376 4,6
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KK60 - pripojovaci pfiruby

KK60 - pfiruba FO KK60 - pfiruba F1
59
185 305 PCD40  4-M4x.7Px8DP 59 10
155 PCD46_ 4-M4x.7Px10DP
9 O
~ 8 2
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4.4. Modul KK86

KK86-modul bez krytovani

116

75 4-M6x1Px12DP
46
60 15x2DP 2xn-D 6.6Thru, @11x6DP
46 ==
1 ‘m e 7 ! / v Te
il i — f
© L‘ {}i @«) I @ ofd “@* D @ [
< ol —— S I SR Y —_— |
= Tn{mjm | F— Y | L 1
I ‘
46 |20 @ ]| als |, Al @ |
86 L3 1T °
A N 2-M2.6x.45Px4DP 75
2xm-M2.6x0.45Px4DP 200 H
(m-1)x200 87
4-M4x0.7Px8DP 85 23 50
13, 28 ~
Ll L - "
,,,,,,,, P e e e == N i | | ©|3o| ViewB
—— = = —— | ~ — ~ _ = ‘ S|
+ 11 + - | 8 Q
/ f L
SR o} L L
A 100 70 35
(n-1)x100
View B Rail LengthL1

Rozméry a hmotnost KK86-modulu bez krytovani

Délka pojezdové drahy| Celkova délka L1 Maximalni zdvih [mm] !
[mm] [mm] | vozkAl | vozikA2 | | vorkAl | vozikA2 |
440 70 57 6,5

340 210 100 3 2

440 540 310 200 20 4 3 69 77
540 640 410 300 70 5 3 8,0 8,8
640 740 510 400 20 6 4 9.2 10,0
740 840 610 500 70 7 4 10,4 1.2
940 1040 810 700 70 9 5 1.6 12,4
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KK86-modul s hlinikovym krytovanim

112 75 4-M6x1Px12DP
- N 46
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il i ®
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‘ I
© i i1 0l |
T e = e
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46 |20 7, o
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(m-1)x200 - 87 -
4-M4x0.7Px8DP 85 13 23 50
/\\ 22 A 28 ~
| ~ i |8
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A 100 3.5
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(n-1)x100 ‘
View B Rail Length
]

Rozméry a hmotnost KK86-modulu s hlinikovym krytovanim

Délka pojezdové drahy | Celkova délka L1 Maximalni zdvih [mm] g
o) o] [vouk A1 | vozikAZ__ i | ol
440 70 6,5 73

340 210 100 3 2

440 540 310 200 20 4 3 78 8,6
540 640 410 300 70 5 3 9.0 9.8
640 740 510 400 20 6 4 103 13
740 840 610 500 70 7 4 1,6 12,4
940 1040 810 700 70 9 5 13,0 13,8
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KK86-modul s krytovanim méchem

76

£
o I
R Al
4 x M8 - 28 tief
60
@ Jlely ole ®
L
. = 1H
& e O|e ®

Rozméry a hmotnost KK86-modulu s krytovanim méchem

Délka pojezdové drahy Maximalni zdvih [mm]
[mm] vozik Al
340 174 63

440 248 76
540 327 8.8
640 410 10,0
740 491 13
940 654 127
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KK86 - pripojovaci pfiruby
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4.5. Modul KK100

KK100-modul bez krytovani

142.6

95 4-M8x1.25Px15DP
50
2xm-M2.6x0.45Px4DP 2
\ 20%1.50P 2xn- @ 9Thru, @ 14x8.5DP
70 U 17 v 7 R
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i /[ i
|50 |25 1 4-M3x0.5Px6DP /|8l s
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A-A (m-1)x200
Rail Length
L1
9% 94
4-M5x0.8Px10DP 27__ 45
75 2
15 22 .
| A T — &
| = —
I
7777777777 — =y — 2| ViewB
M N R )k g~
11 @
2 1 = e N N Ml ] b= —
1 I/ L~
- A 150 G

(n-1)x150

Rozméry a hmotnost KK100 modulu bez krytovani

Délka pojezdové drahy | Celkova délka L1 Maximalni zdvih [mm] -W
(] mn] [ Vo AT | vouikAZ | vk | vokiZ |
1089

980 828 700 5 18,6 203
1080 1189 928 800 15 40 8 6 203 220
1180 1289 1028 900 65 90 8 6 220 237
1280 1389 1128 1000 40 40 9 7 23,6 253
1380 1489 1228 1100 15 90 10 7 253 270
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KK100-modul s hlinikovym krytovanim
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Rozméry a hmotnost KK100 modulu s hlinikovym krytovanim

Délka pojezdové drahy | Celkova délkall |  Maximalni zdvih [mm] | Hmotnost[kgl |
[mm] mml | vozikAl | vozikA2 | | vozikAl | vozikAz |
1089

980 828 700 7 3 204 22]
1080 1189 928 800 15 AU 8 6 222 239
1180 1289 1028 900 65 90 8 6 24,0 257
1280 1389 1128 1000 40 40 9 7 257 274
1380 1489 1228 1100 15 90 10 7 275 292
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KK100 - pfipojovaci pfiruby

KK100 - pfiiruba FO
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4.6. Modul KK130

KK130-modul bez krytovani

4-M10x1.5Px20DP
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Rozméry a hmotnost KK130 modulu bez krytovani

Délka pojezdové drahy | Celkova délka L1 Maximalni zdvih [mm]
[ (n] [ voukhl | vokAZ |

980
1180
1380
1680
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1089 811 659
1289 10M 859
1489 2N 1059
1789 1511 1359

90
90
40

40 90 7 5

8
9

1

6
7
9

29,40
34,30
39,20
46,50

323
37,2
42
194
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KK130-modul s hlinikovym krytovanim
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Rozméry a hmotnost KK130 modulu s hlinikovym krytovanim

Délka pojezdové drahy | Celkova délka L1 Maximalni zdvih [mm] mm-“m
[mm] (mml | vozikAl | vozikAZ | vozkAl | vozikA2 |
90 7 5 319

980 1089 811 659 40 359
1180 1289 101 859 65 90 8 6 371 411
1380 1489 21 1059 90 90 9 7 422 46,2
1680 1789 1511 1359 90 40 1 9 499 539
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KK130 - pfipojovaci pfiruby

KK130 - pfiruba FO
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SERVOMOTORY
A KROKOVE MOTORY

K modulidm s klasickymi pohony
kulickovym Sroubem, ozubenym
remenem je mozné nakonfigurovat
rizné varianty servomotorl pripad-
né krokovych motortd. Servomotory
jsou pro napajeni 220/230V s vyko-
nem od 50W - 1000W.Kazda velikost
je v provedeni s klidovou brzdou pro
vertikalni aplikace. Krokové motory
mohou bat vjednoduchém provedeni
bez rizeni nebo ve varianté integro-
vaného PLC v jednom télese motoru.
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Polohovaci systemy

Servomotory a krokove motory

Linearni moduly KK

o
o

Linearni moduly KK / prislusenstvi

O O OO

opakovatelnost od + 0,003mm

kompaktni modul s BROUSENYM / VALCOVANYM kuligkovym Sroubem

servo motor / krokovy motor pro vSechny velikosti modulu
Krytovéni MECH / PLECH pro viechny velikosti modulu

pfiruba motoru pro v3echny velikosti modulu

set koncovjch snimaéi pro vsechny velikosti modulu

piiruba

motor

HIWIN.
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Modely:
KK40

KK50

KKé0

KK86

KK100

KK130

kulickovy Sroub se stoupanim 1 mm,
max. rychlost 190 mm/s, max. zdvih 136 mm

kulickovy Sroub se stoupanim 2 mm,
max. rychlost 270 mm/s, max. zdvih 220 mm

kulickovy Sroub se stoupanim 5 nebo 10 mm,
max. rychlost 1100 mm/s, max. zdvih 510 mm

kulickovy Sroub se stoupanim 10 nebo 20 mm,
max. rychlost 1480 mm/s, max. zdvih 810 mm

kulickovy Sroub se stoupanim 20 mm,
max. rychlost 1120 mm/s, max. zdvih 1228 mm

kulickovy Sroub se stoupanim 25 mm,
max. rychlost 1120 mm/s, max. zdvih 1511 mm

snimace

krytovani
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Servomotory a krokove motory

Charakteristika L

Pro pohon linedrnich moduli se nejcastgji pouZivaji krokové motory nebo servomotory, které umoziuji rychlé posuny pfi vysokych presnostech polohovani. Firma HIWIN
s..0. Vam mize nabidnout Sirokou $kalu téchto motordi riznych velikosti a vykonii a samozfejmé i kompletni feseni pohoni véetné Fidicich systémi a kabelaze.

V neposledni fadé dokézeme nabidnout i kompletni dodavku véetné bezviilovych prevodovek a technickou pomoc pfi oZivovani systému.
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AC Servomotor

Objednaci klic

Serie
FRAC - AC servomotor

Napéti

23 =230V
Typ
05 -50W
10 -100W
20 -200 W
40 - 400W

75 -750W

PrisluSenstvi DrdZka pro pero
1 - bez brzdy 0 - bez drazky pro pero
B -sbrzdou K -s drazkou pro pero

Technicka data AC servomotorii

Pracovni napajeni AC230 AC230 AC230 AC230 AC230
Jmenovity vykon P [W] 50 100 200 400 750
Jmenovity kroutici moment Tc [Nm] 0,16 0,32 0,65 13 2,4
Jmenovity proud Ic [A (rms)] 09 09 2 2 51
Spickovy moment Tp [Nm] 0,48 0,96 1,95 39 72
Spickovy proud Ip [A (rms)] 2.7 2.7 6 6 15,3
Jmenovité otacky oC [ot/min] 3000 3000 3000 3000 3000
Otacky na prazdno wp [ot/min] 4500 4500 4500 4500 4500
Momentova konstanta Kt [Nm/Arms] 0,178 0,356 0,325 0,65 0,47
[Nm/Arms]
Back EMF konstanta ke  Lvrms/krpml 1074 2198 19,64 379 284
[Vrms/krpm]
Odpor (mezi 2 fazemi) R Ql 4,7 8 27 4,6 0,813
Indukce (mezi 2 fézemi) L [mH] 47 8,45 45 7 34
Pocet polu P [—] 8 8 8 8 8
Rozlieni enkodéru CPR  [puls] 2500 2500 2500 2500 2500
Typ enkodéru A/B/
Frekvenéni pasmo enkodéru 200kHz
Napajeni enkodéru 5VDC £5%
Momenty setrvacnosti rot. hmot. ) [kg-rm] 0,02 x 10 0,036 x 10 0,26 x 10 0,44 x10* 1,4 %10
(0,022 x 104 (0,028 x 10) (0,3 x10%) (0,48 x10) (1,46 x10%)
Hmotnost (vE. brzdy) M tkal 0,45 (0,58) 0,63 (0,76) 1,04 (1,85) 1,52 (2,06) 2,66 (3,32)
Brzdici moment Th [Nm] 0,32 0,32 1,3 1,3 2,4
Napdjeni brzdy Vv \% DC24+10% DC24+10% DC24+10% DC24+10% DC24+10%
Isolachni tfida B

HIWIN.
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Servomotory a krokove motory

Rozméry AC servomotort

-]

(]

Tabulka rozméri AC servomotort

12,0
12,0

FRAC 0522
FRAC 1022
FRAC 2022
FRAC 4022
FRAC 7522

185
18,5
185
185
185

478
478
478
478
478

FRAC 0522 L-@34
FRAC 1022 l.5° 4L-03.4
FRAC 2022 45°  4-055
FRAC 4022 45°  4-055
FRAC 7522 45°  L-06,6
Pozndmka: () s brzdou
Vykonové kfivky (M, - n)
AC5OW Kfivka (M, - n) (220V)
[L] s s =
\\\~

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500

AC400W Kfivka (M, - ) (220V)

5

4

3

T~

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500

237 88 (116,9)
M 237 110(138,9)
14 237 105 (141)
14 237 130 (166)
14 237 140 (176)

25
25
25
25

030°%/,,  PCD45
030°%/,,  PCD45 z.z 300
0300% ,,  PCDT0 & 300
0300% ,  PCD70 L 300
0300% ,  PCD70 L 300

AC100W kfivka (M, - ) (220V)

15

1 b SRito moment.

0

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500

ACT50W kfivka (M, - n) (220V)

8

pickovy mdment

6

30[]
300
300
300

4

Traly moment

~—

T~

0 500 1000 1500 2000 2500 3000
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M
25
25
25

AC200W krivka (M, - ) (220V)

25

2,5
3,0
3,0
3,0

1[]
20
20
20
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Sgickovy momen

320
32,0
48,0
48,0
56,5

6,2

1.0
11,0
155

45"
45°
45°
45°

o U1 U1 W W

—

1000

1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
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Servomotory a krokove motory

KK40 [ krokovy motor

Serie PK23
— @
L1 20+1 g %
w &8
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I
o 1.5
17.5
35
29:0.2
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PK233PA
Bipolar (Series)
Bipolar Constant Current Driver
Current: 0.85 A/Phase (Bipolar Series)
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Bipolar Constant Current Driver
Current: 0.85 A/Phase (Bipolar Series)
With Damper D4CL-5.0F: J, =34x10” kg:m?
40
i i &
0.35
Power Input — 24VDC
0.30 E o
f‘,\ - 48VDC
025 SErees
< 0.20 S
2 .-
£ 015 e
- 0.10 Pullout Torque
. e
0.05
0 fs fse.
200 400 600 800 1000
Speed [r/min]
0 1 2 1.8°/step

Pulse Speed [kHz]

Typ motoru

Tocivy| Proud/faze

Odpor/ faze

[n]

Serie PK24
L1 201 = =
= 3
15:025) 2 D§ o5
a4 8§
ﬁ SIS

Sik2

nmll\A or 6 Motor Leads 300 mm Length

UL Style 3265, AWG24

31102
42

4xM3x4.5 Deep

PK267JA
Bipolar (Series)
Bipolar Constant Current Driver

Current: 1.4 A/Phase (Bipolar Series)
4o ith Damper DECL-8.OF: J=140<10 kg

'
PoWer Inﬁut _ fA VDC
30 -- 48VDC
g 3
Z '
=20
Fl "\\ ool Pullout Torque
1.0 =
0 fs\ f
100 200 300 400 500
Speed [r/min]
0 05 1.0 1.8%/step
PulseSpeed [kHz]
PK245-01A
Bipolar (Series)
Bipolar Constant Current Driver
Current: 0.85 A/Phase (Bipolar Series)
050 With Damper D4CL-5.0F: J, =34x107 kg-m?
0' . : | | |
0,40 |-zt Power Input — 24 VDC
035 W20 e =+ 48VDC
E 030 5
= “re
2025 Soefszeg
3
£ 0.20 | Pullout Torque s
e
0.15
0.10
0.05 =
0 fs fss,
200 400 600 800 1000
Speed [r/min]
0 1 1.8°/step

2
Pulse Speed [kHz]

PK233PA 0,20 0,85 4,0
PK243-01A 0.20 0.67 b6
PK244-01A 033 0.85 b6
PK245-01A 0.43 0,85 b6

HIWIN.
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b4
8.4
6.0
6,60

Moment Délka L1
setrvacnosti
[kgm?] [mm]

56 246x107 018 37 KK40-Fx
10,0 35x107 0.21 33 KK40-F3
12,8 54x107 0,27 39 KK40-F3
1.2 68x107 0,35 47 KK40-F3
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Polohovaci systéemy
Servomotory a krokov

KK50 / krokovy motor

é motory

Serie PK24 Serie PK246
L1 2041 s B L1 2041 = =
£ 5 =1y
152025 2 E = 5:025| © g :,§
& %2 8 S
ﬁ § 8 & SRS
12 o 15
4 or 6 Motor Leads 300 mm Length 15
UL Style 3265, AWG24
42
42 3102
3110.2
5
4
SYIEN N | ©
N ST
& %)
5 [ 4xM3x4.5 Deep
Iﬂml 4xM3x4.5 Deep 2
PK244-01A PK245-01A

Bipolar (Series)

Bipolar Constant Current Driver

Current: 0.85 A/Phase (Bipolar Series)
With Damper D4CL-5.0F: J =34x107 kg-m?

Bipolar (Series)

Bipolar Constant Current Driver
Current: 0.85 A/Phase (Bipolar Series)

With Damper D4CL-5.0F: J =34x107 kg-m?
0.40 0.50 T
0.35 : i f f 0.45 1 i i '
Power Input — 24 VDC 0,40 ==k Power Input  — 24 VDC
080 23R “=- 48VDC PN o =+ 48VDC
E 025 E 030
z Z
S 0.20 5 025
]
5
£ o5 £ 00 Putout Torgue
010 Pullout Torque 0.15
: | 0.10
—
0.05 0.05 =
0 fs fs-, 0 fs fs-.
200 400 600 800 1000 200 400 600 800 1000
Speed [r/min] Speed [r/min]
0 1 2 1.8°/step 0 1 2 1.8°/step
Pulse Speed [kHz] Pulse Speed [kHz]
PK246PA
Bipolar (Series)
Bipolar Constant Current Driver
Current: 0.85 A/Phase (Bipolar Series)
10 With Damper D4CL-5.0F: J =34x107 kg-m?
0.8 X s Power Input — 24VDC
. == 48VDC
i
E0.6 '
= N !
3 “.  Pullout Torque
ED.A 2
Y T
0 fs fs s,
100 200 300 400 500 600
Speed [r/min]
0 0.5 1.0 15 1.8°/step

Pulse Speed [kHz]

Typ motoru ToCivy| Proud/ féze Odpor/ faze | Indukénost/ Moment Délka L1
faze| setrvacnosti
[0] [mH] [kgm?] [mm]
PK244-01A 0,33 0,85 5,6 6,6 12,8 b4x107 0,27 39 KK40-F3
PK245-01A 0.43 0,85 5,6 6,6 1.2 68x107 035 47 KK40-F3
PK246PA 093 0,85 10,0 12,0 26,0 114x107 050 59 KK40-F3
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Polohovaci systéemy

Servomotory a krokove motory

KK60 / krokovy motor

PK266-01A, PK268-01A
L1 2051, s
5116 | =°F
1 ?1 g 2
I o 3

2938.1:0.30

4, 6 or 8 Motor Leads 300 mm Length

ULStyle 3265, AWG22 (4 Leads, 6 Leads)
AW G24 (8 Leads)

56.4
47.14+0.35

()
Y

4x@4.5 Thru

47.14:0.35
56.4

&

PK266-01A
Bipolar (Series)

Bipolar Constant Current Driver
Current: 0.71 A/Phase (Bipolar Series)
5 With Damper D6CL-6.3F: J =140x10" kg-m?

Power Input— 24 VDC

10 == 48VDC
BN AT Pullout Torque
3 \ ....... i
5 o2
CI S T N D T
=05

0 fs
50 100 150 200 250
Speed [r/min]
0 0.25 0.50 1.8°/step
PulseSpeed [kHz]
PK268-01A

Bipolar (Series)
Bipolar Constant Current Driver
Current: 0.71 A/Phase (Bipolar Series)
25 With Damper D6CL-6.3F: J =140x10"" kg-m?

3 3
20 : :
Power Input— 24 VDC
_ -- 48VDC
£ 15 pmrINgIiaetes &= +
% .. Pullout Torque
Sl N
g0 el
il ..
05
0 fs
50 100 150 200
Speed [r/min]
0 0.25 0.50 1.8%/step

Pulse Speed [kHz]

Typ motoru

PK267JA, PK269JA
L1 YR~
7415 |2 8 2
I 4 8 8

\ 4 or 6 Motor Leads 300 mm Length
UL Style 3265, AWG22

1 o [

60

47.14+0.35

4x@4.5 Thru

(& &

47.14+0.35
60

s

Cs
AN

7

PK267JA
Bipolar (Series)

Bipolar Constant Current Driver
Current: 1.4 A/Phase (Bipolar Series)
W0 With Damper D6CL-8.0F: J =140x107 kg-m?

'
Power Input — 24 VDC
3.0 -- 48VDC
g ;
= :
Z 920 aeazhaos i
E "\\ "ol Pullout Torque
1.0 Taed-
0 fs\ f
100 200 300 400 500
Speed [r/min]
0 05 1.0 1.8°/step
PulseSpeed [kHz]
PK269JA

Bipolar (Series)
Bipolar Constant Current Driver
Current: 1.4 A/Phase (Bipolar Series)
0 With Damper D6CL-8.0F: J =140x107 kg-m?

i i i i

Power Input — 24 VDC

30—t -- 48VDC
. r’\ |
z & :
<20 S T
El ;
g & '
5 .. i
= S i

1.0 \ “32-~ Pullout Torque
0 fsiy fs o, ' i

i
100 200 300 400 500
Speed [r/min]

0 05 1.0
PulseSpeed [kHz]

1.8°/step

Odpor/ faze

setrvacnosti

PK266-01A 117 0.71 11,0
PK268-01A 1,76 0.7 12,0
PK267JA 2,20 1,40 6.7
PK269JA 3,10 1,40 8.3

HIWIN.
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[n] [kgm?]

14,80 40,0 300x107 0.7 b4 KK60-F4
17.20 56,0 480107 1.0 76 KK60-F4
4,80 14,2 570x107 1,02 65 KK60-F4
b,96 21,8 900x107 1,43 85 KK60-F4



FREKVENCNI MENICE
4=

Pro reseni kompletnich aplikaci
z hlediska PLC HIWIN dodava fre-
kvencni ménice pro Fizeni rdznych
typd motord: linedrnich, torznich,
servomotorl. Provedeni frekvencni-
ho ménice D1N je v konfiguraci Ether-
Cat pro plnohodnotné viceosé rizeni
v realtime. Obsluzné software apli-
kace jsou navrhovany pro konkrétni
pripady polohovacich systémd.

WWW.HIWIN.CZ



Polohovaci systéemy

\Vav4d

Frekvencni ménice - rizeni

Frekvencni ménice MD / Fizeni pro AC servomotory

Charakteristika

Poufiti pro AC servomotory

PouZiti pro linedrni a torzni motory

Maji analogovy vstup pro fizeni polohy i otdcek a momentu
PWM signél (otacky, moment)

S funkei elektr. prevodu funkce Puls/smér

1/0 digitélni signal

RS232 rozhrani

O0O0O0OO0O0OO

Objednaci klic

Typ Enkodér
S - digitalni A/B signal
analogovy sin/cos 1VPP
digitalni HallSensor (pouze pro 36 A)
Spitkovy proud [] digitalni (jen pro 18 A)
36- 36 A - analogovy (jen pro 18 A)
18-18A
Specifikace
ey I
Spickovy proud (1 sec) Al 25,5 12,25
Trvaly proud |c (Al 85 4,25
Sika pulzy Pulznll' vsTup max. ?M pulsy/s°
A/B signal max. 8M inkrementd/s
- i Digitalni 5V +5% RS422 5V +5% RS422 — jen pro analog
Signal encodéru i . : :
Analogovy 1Vp—p (Sin/Cos) 1Vp—p (Sin/Cos) — jen pro analog
DC - vstupni napéti (logika) 24VDC +10%/1A
AC - vystupni napéti pro motor 100-240VAC +10%, 50— 60Hz/1&3 faze
Digitalni vstupy 10 vstupd (5 VDC)
Digitalni vystupy 4 vystupy (1 rezervovany pro ovladani brzdy)
Dynamicky vystup brzdy DC 24V/max. 5A
Hmotnost m [g] 12509
Provozni teplota t [°C] 0°C-45°C
Skladovaci teplota t, [°Cl -20°C-+85°C

HIWIN.
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Polohovaci systémy
Frekvencni ménice - rizeni

Rozméry frekvenénich méniéi (Fizeni) pro AC servomotory

( =
: : ~
1 f ( ]
| 224 | 254 w0
44,8 1403
Rozhrani (porty ménice)
1 U U
mega-fab§

DB

MD36§ ————O

[ 3

. Rl

port napdjeni L
L) v RS232 port

L

9llu (o |
- ol v b~
port pro pfipojeni motoru E w Ml c

o= I‘ “2‘ port pro pripojeni kontroleru (PLC)
E_ REG+
port pro pfipojeni brzdného odporu iﬁ G- —
(.

B port zpétné vazby (enkodéru)

3
1od¢

port pro pripojeni napajeni 24 V DC (Logikal ]E
ot
H

POLOHOVACI SYSTEMY - LINEARNI MODULY KK 40 41
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Polohovaci systéemy
Frekvencni ménice - rizeni

V4

Frekvencni ménice MD / Fizeni pro AC servomotory

Schéma zapojeni

1

Popis systému

~N o~ Ol NN -

HIWIN.

AC Servomotor

Motion Control & Systems

Nadrazené
PLC (kontroler)

Napajeci kabel

Napéjeci kabel motoru

Kabel pripojeni brzdného odporu
Kabel napajeni 24 V DC (logika)
Programovaci kabel RS232 (CN1)
Kabel PLC (kontroleru) (CN2)
Kabel enkodéru (CN3)

Zdroj napéti
24VDC

Brzdny odpor

Napajeci
kabel

;
L

/5

s,
.
1N
oy
o~
oy
e

1=y 57

== ==z

<

0
)
%//%

Frekvenéni
F| meénic (Fizeni)
1
o .\\\
I .
A S

Ook

1fazovy nebo 3fazovy AC
3fazovy napdjeci kabel
volitelné prislusenstvi
Napdjeni fizeni a E/A
Spojeni s PC

Pfipojeni PLC

Pfipojeni enkoderu
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Polohovaci systéemy
Frekvencni ménice - rizeni \

PrisluSenstvi - kabelaZ

[ 7~ (£ =

Napajeci konektor 1

Konektor pFipojeni motoru 1

Sada konektori - PIN D1-CK1 Konektor brzdného odporu 1
(bez SCSI 20 konektoru pro encoder) Konektor logiky 1
Konektor fizeni 1

Montazni nastroj 1

Konektor napajeni 1

Konektor pro pripojeni motoru 1

. Konektor brzdného odporu 1
L D1-CK2 Konektor logiky 1
1

1

1

1

2

1

2

(vCetné SCSI 20 konektoru pro encoder) o
Konektor Tizeni

Konektor enkodéru
Montazni nastroj

1fazovy filtr (FN2090-10-06)
EMI Core KCF-130-B
3fazovy filtr (FN3258-7-45)
EMI Core KCF-130-B

1fazovy filtr ve. prisluSenstvi D1-EMC1

3fazovy filtr ve. pisluSenstvi D1-EMC2

Propojovaci kabely

Zasuvka
na ménici

9-polovy konektor délka: 2m zasuvka do ménice
Re-22 HEQOLMACR21D im — CNI
kabel
E: - HVO4FRACPeeA AMP 4-pélovy konektor
abe -
Finojeni e ] I |
pro pfipojeni HVO4FRACPeeB o0 @ =& Motor
;T;thOLI:Zdy) (ﬂEXIbIlnI’) ‘ L +20 (viz tabulka nize) ‘
C: HVOERACPe oA AMP 6-pélovy konektor
0, -
L g E ] I I
v . . @
pro pfipojeni HVOGFRACPooB Motor
motory (Rlexibilni)
(S bl’ZdOU) L +20 [viz tabulka nize)
HVOOFRACEeeA AMP 9-pélovy konektor -
D: s i I
kabelenkodéru ~ HVOOFRACEesB ] o | K
(flexibilni) ‘

L +20 (viz tabulka nize)

Standardni délky kabelu

L [m]

POLOHOVACI SYSTEMY - LINEARNI MODULY KK 42 43
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Polohovaci systemy
Frekvencni ménice - rizeni

DTN s EtherCat / novinka

Ridici napéti 24 V a elektricka brzda

EtherCat®

Napéjeci napéti

USB 2.2 Programovaci rozhrani

va
i

STO (Safe Torque Off)

Pfipojeni STO z jiného ménice

Massn Cantrol and Systen

Teplotni ¢idlo motoru

Motion Control & Systems
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Polohovaci systéemy
Frekvencni ménice - rizeni

—
EtherCAT.
Oteviend komunikace

Novy produkt nasi firmy ménic D1-N podporuje komunikaci pomoci Ethernetu - komunikacni protokol pro priimyslové aplikace EtherCat®. EtherCat® je oteviend technologie stan-
dardizovana v mezindrodnich normach IEC 61158 a IEC 61784, a IS0 15745-4. Jednd se o velmi rychly priimyslovy Ethernet vhodny pro fizeni pohybu v Gasove nérognych aplikacich.

Ménic D1-N podporuje CoE (CANoverEtherCAT) pratokol a miize byt propojen s jakymkoliv nadfazenym systémem podporujici protokol EtherCat®. D1-N pracuje také se standardem
CiA 402 (urEuje profil ménite) a mize byt integrovan v TwinCat fidicim softwaru od Beckhoff jako NC osa.

Integrovana ochrana

Bezpetnost stroj je jednim z hlavnich zaméFeni v pramyslu, jelikoz mohou predstavovat vézné nebezpeti pro jejich obsluhu. Z téchto divodd je vménici D1-N integrovana bezpecnostni funkce STO (Safety Torque
0ff) v souladu s IEC81800-5-2 (Certifikovano TUV Nord). V piipadé chyby bude proud motoru a tim i moment bezpetné odpojen prostiednictvim ménice D1-N bez nutnosti preruseni napéjeciho napéti ménice. Slozité
hardwarové fedeni pro vypnuti napéjeciho napéti diky tomu nen jiZ potFeba a opétovné zapnuti je mnohem rychlejsi.

Podporuje linedrni, momentové a servo motory

Ménit D1-N podporuje rotacni servomotory, linearni motory a momentové motory, tim pokryva cely sortiment
motord Hiwin. Je schopen pracovat s riiznymi kodéry (digitalni, analogovy, 1 Vpp, EnDat 2.2, HIWIN resolver),
stejné tak s analogovymi i digitalnimi halovymi sondami. To umoZiiuje Siroké vyuZiti D1-N, zv(&$té v linedrnim
pohonu pfi pouZiti riiznych odméfovacich systémd.

Safe Torque Off

Rychost

Cas

Linedrni motor Momentovy motor / otogny stiil Servomotor

POLOHOVACI SYSTEMY - LINEARNI MODULY KK 44 45
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Polohovaci systemy
Frekvencni ménice - rizeni

DTN s EtherCat / novinka

Displej, tlacitka a LED diody
pro indikaci chyb a stavu pohonu

Vstupy/vystupy

IN.
Star Technsiogy

Wntinn Cosedl wd 5

HIW

Pfipojeni enkoderu

Pfipojeni motoru

Mezi obvod a brzdny odpor

wrol (7] Ferdormnn cooter

SeEHOEET] T

Wity
Ricels

Jednoducha instalace Tt racus 180 ookl =
Oeiounce bt 188,89 maet —
Movw b 1.6 mae
Vsechny konektory na ménici D1-N jsou instalovany jako zasuvné. Vodice pro PO et it e
vstupy/vystupy jsou snadno pfipojitelné na pruzinové svorky. Instalace zafizeni ki o
R S [ ! T e
je Casové nendrotna. — g o
it Peamon Lings. _I R “ﬂFM B e P g
count - Ao 1.5 00eEe +7 csumid
Pomoci displeje a Gtyf ovladacich tlacitek miiZete provdét parametrizaci ménice P e T e
a diagnostikovat chyby pfimo na pfistroji. PC software Lightening slouZi Srsomas §
, S v ey v . ! = Haigwas E
k rychlému nastaveni ménice pies rozhrani USB. frw WoRwe e conp| Meiasmtrias”
o aee P2 190000 oz M ivasy
T :Pnu;:‘:nmc
1 cownl
s i £ Mt
™ Home B e
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Polohovaci systéemy
Frekvencni ménice -

Technické parametry:

Napajeci napéti 100240 VAC / 47-63 Hz (1 nebo 3 faze)

Proudova Spicka max. 1sec6,4A/127A/255A

Jmenovity proud 21A/L2A784A

Komunikani rozhrani EtherCat”

Programovaci rozhrani USB2,0

Vstupy 10 digitalnich, 1 analogovy

Vystupy 3 digitalni, 1 pro ovladani elektrické brzdy

STO (Safe Torque Off) 2 bezpecnostni vstupy, 1 stavovy vystup

Ridici vstup digitalni puls/smér, analogovy +10 V

Capture vstup 1 rozdilovy vstup, odezva < 7 ns

PEG (Position Event Generator) 1 rozdilovy vystup, odezva <7 ns

Odméfovaci systém Analogovy 1 Vpp, EnDat 2.2 (nastavent), Hiwin resolver (option)
Vystup enkoderu digitalni A/B signaly

Hallovy sondy Analogové a digitélni pro inicializaci fézi bez pohybu motoru (napf. vertikalni osy)
Ostatni funkce Autotuning

Monitorovaci funkce prepéti podpéti |4, zkrat, nadproud, selhani féze chyba enkoderu
Displej LCD displej 2 radky, 8 mist kazdy LED indikator stav{

Ridici tlaitka pro nastaveni a manualni fizent, diagnostika chyb

Brzdny odpor vnitrni brzdny odpor 150 W nebo vnéjsi brzdny odpor

Standards and conformity EMC Directives (EN55011, EN61000-6-2, EN61800-5-1)

Machinery Directive (IS013849-1)

Functional Safety (IEC61800-5-2, IEC61508:2010)
UL Standards (UL508C/ E164620)

CSA Standards (C22.2 No.14)
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