Motion Control & Systems

Linearni vedeni
Typ Q1

2. QEW-CC/QEW-SC
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Montaini Rozméry voziku (mm) Rozméry kolejnic (mm)

rozméry
(mm)

52 4 55 M5 50 7 55 60 15 125 60 45 35 60

[mm]

Staticka dnosnost C, [N]

Srouby pro kolejnici

Kolejnice [kg/m]

g 8 g M,[Nm]
w
S

QEW15SC 231 401 1480 8560 8790 70 012

24 40 185 b 57 ! ,9 6! ; 0 4 b * M3x16 1,25
QEW15CC 26 398 568 1015 12530 15280 120 90 021
QEW20SC — 290 500 1875 11570 12180 130 50 019

28 60 195 59 49 50 120 M6 70 9 60 65 20 155 95 85 60 60 * M5x16 2,08
QEW20CC 32 481 691 1230 16500 20210 210 150 150 031
QEW25SC — 355 601 2190 18240 18900 220 100 100 0,34

33 62 250 73 60 65 120 M8 75 10 80 80 23 180 110 90 70 60 * Mé6x20 2,67
QEW25CC 35 590 836 1615 26030 31490 370 290 290 0,58
QEW30SC — 415 675 2575 26270 27820 400 180 180 (0,61

42 100 310 90 72 90 120 M0 70 10 80 90 28 230 110 90 70 80 * Mé6x25 435
QEW30CC 40 7001 961 20,05 37920 46630 670 510 510 1,03

* Pokud zdkaznik neurci jinak, oba konce E, a E, jsou symetrické v rozmezi £, , min. a £, , max. - viz tab. .19.



