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Pojezdové drahy k robotim Pojezdové drahy k robotim
Zakladni rozméry
Rada RX / VertikalIni pojezdova draha s ozubenym femenem i
Vertikalni pojezdové drahy RX jsou pohanény pomoci J
ozubeného femene a jsou primarné urceny pro polohovani ve ‘
svislém sméru, s kolaborativnimi roboty do celkové hmotnosti o o
50 kg a maximalni vysky zdvihu 3 m. Jejich konstrukce ( w oo
odpovida poutZiti v prostfedi, kde se pfi praci potkdva clovék 4 4
s robotem — mechanika pojezdu (ozubeny femen a linearni i I
vedeni) je zakrytovana textilnim méchem. Energeticky fetéz, .
ktery slouzi k pfivedeni kabeldZze polohované technologie ! ! g
k jezdci drahy a servomotor s prevodovkou jsou umistény pod ) I I 8
sestavou plechovych krytl. Samotny jezdec je koncipovan tak, = I I 3
aby nepresahoval obrysy drahy a nevytvarel tak potencionaini ‘ °]—c:’ i i S
L = & )y
prekazku — misto narazu. *e % ! ! s
~ 1]
Drahy RX jsou také vhodné pro polohovani malych 3 i i %
pramyslovych robotl — klasické konstrukce se 4-mi nebo J o ! ! 3
6-ti osami. V pfipadé zajmu o konzultaci dalSich moZnosti I
vyuZiti nas nevahejte kontaktovat. J i i
Oznatent Zdvih | Celkova vyska | Nom. rychlost | Max. rychlost | Nom. zrychleni | Max. zrychleni | Zatéz PFiruba b n“’a ﬂ"n
[mm] [mm)] Vhom [m/s] Vmax [m/S] dnom [m/SZ] Amax [m/SZ] [kg] ° ﬂ/'( Txn °
o Yol
1000 1905 | 3 o/
m 1500 2405 .t : e
1850 2755 ™12 5,93
0,25 0,40 Y 1,00 5,002 50,00 -
2000 2905 UR 10 e . o P4 - .
o)
m 2500 3405 : [T I " T
3000 3905 300
1) Max. rychlost je dana max. otackami prevodovky ez 500
2) Max. zrychleni je doporuceno uZivat jen pro pripad nouzového zastaveni — SAFETY STOP - 400
JQS
) L . o ——
Standardni provedeni drahy obsahuje: ~_ A
- prevodovku a pripravu (pfirubu) pro osazeni servomotoru
- 2 ks indukénich koncovych spinact polohy véetné konektoru D-SUB . G s g 8
- energeticky retéz typ B15i.038.100 U P
- zavésné oko pro manipulaci .
N
Na pidani zakaznika je mozno upravit:
- zdvih drahy mimo standardni délky (max. 3000 mm) - pfirubu pro uchyceni robotu (zatéze)
- konfiguraci koncovych spinact - doplnit signalizac¢ni R-G majaky
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