Motion Control & Systems

Linearni vedeni
Typ EG

2.1.15 Rozméry typu EG

1. EGH-SA/EGH-CA
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Montaini Rozméry voziku [mm] Rozméry kolejnice [mm]

rozméry Staticky moment
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EGH15SA 24 45 95 3 26 40 - B1 W7 57 M6 1480 60 55 6 15 125 6 45 35 6 *oMIle 535 940 80 {0 0009 15

EGHT5CA 24 45 95 34 26 40 26 398 574 57 M6 1015 60 55 6 15 125 6 A5 35 60 * M6 783 1819 130 100 100 015 125
EGH20SA 28 60 10 4 3% 50 - 290 506 120 Mu7 1875 75 60 6 20 155 95 85 60 60t Muie 723 1274 130 60 60 015 208
EGH20CA 28 60 10 4 3% 50 32 481 697 120 M7 1230 75 60 6 20 155 95 85 60 60t Mg 1031 2113 220 160 160 024 208
EGH25SA 33 70 125 48 3% 85 - 35 611 120 Me9 2190 80 80 8 23 180 11 90 70 60 * Me20 1140 1950 280 120 120 025 267
EGH25CA 33 70 125 48 35 45 35 590 846 120 M&9 1615 80 80 8 23 180 11 90 70 60t Me0 1627 3240 380 30 30 041 267
EGH30SA 42 100 160 60 40 100 - 415 715 120 MBa2 2675 90 80 9 28 20 1 90 70 80 * Med 1642 2810 400 210 210 045 43
EGH30CA 42 100 160 60 40 100 40 701 1001 120 MBd2 2105 90 80 9 28 230 1 90 70 80 * MeaS 2370 4746 680 950 550 076 435

* Pokud zdkaznik neurci jinak, oba konce E,  E, jsou symetrické v rozmezi E, , min. a £, , max. - viz tab. 2.19.



